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 โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้ําทางไกลอัตโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝง

ตะวันตก) ครั้งนี้ เปนความมุงม่ันของกรมทรัพยากรน้ํา ในการท่ีจะจัดใหมีระบบติดตามสถานการณน้ํา

ทางไกลอัตโนมัติ ครอบคลุมพ้ืนท่ีลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก สําหรับใชในการเฝาระวัง พยากรณ และเตือนภัย 

ในชวงวิกฤติน้ํา เพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพการบริหารจัดการ ท้ังดานน้ําทวม น้ําแลง และสมดุลน้ํา โดยมุงหวังให

ประชาชนสามารถรับรูขอมูล เพ่ือติดตามสถานการณน้ําในพ้ืนท่ีเปาหมายไดทันที คณะทํางานขอขอบคุณ

กรมทรัพยากรน้ําท่ีไดใหความอนุเคราะหและใหการสนับสนุนเปนอยางดีตลอดระยะเวลาในการดําเนินการ 

ตลอดจนอํานวยความสะดวกในการติดตอประสานงานกับหนวยงานภายนอก และหนวยงานระดับทองถ่ินท่ี

เก่ียวของ เปนผลใหการดําเนินโครงการสําเร็จลุลวงดวยดี 

 คณะทํางานใครขอขอบคุณ ผูวาราชการจังหวัด รองผูวาราชการจังหวัดทุกจังหวัดในพ้ืนท่ี

โครงการ สํานักงานทรัพยากรน้ําท่ี 8 สํานักงานทรัพยากรน้ําท่ี 10 สํานักงานทรัพยากรธรรมชาติและ

สิ่งแวดลอมจังหวัด ฝายทรัพยากรน้ําจังหวัด เจาหนาท่ี และผูประสานงานของจังหวัดในพ้ืนท่ีโครงการ 

ทุกทานท่ีไดกรุณาใหความอนุเคราะหขอมูลและอํานวยความสะดวกในการจัดทําโครงการฯ รวมถึง 

กรมทางหลวง กรมทางหลวงชนบท องคกรปกครองสวนทองถ่ิน และสถาบันการศึกษาท่ีอนุเคราะหพ้ืนท่ี

สําหรับติดตั้งระบบโทรมาตร ตลอดจนเจาหนาท่ีระดับทองถ่ินและตัวแทนประชาชนในกระบวนการ 

มีสวนรวมทุกทานท่ีใหความรวมมือ และใหความอนุเคราะหขอมูลอันเปนประโยชนอยางยิ่ง สําหรับ

ดําเนินงานการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้ําทางไกลอัตโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) ในครั้งนี้  

อีกท้ังไดรับความรวมมือสนับสนุนและอนุเคราะหขอมูลและเอกสารตางๆ จากหนวยงานท่ีเก่ียวของ อาทิเชน 

สํานักงานทรัพยากรน้ําแหงชาติ กรมอุตุนิยมวิทยา กรมชลประทาน สถาบันสารสนเทศทรัพยากรน้ํา 

(องคการมหาชน) สํานักงานพัฒนาเทคโนโลยีอวกาศและภูมิสารสนเทศ (องคการมหาชน) และการประปา

สวนภูมิภาค ตลอดจนหนวยงานตางๆ ท่ีเก่ียวของ คณะทํางานขอขอบพระคุณเปนอยางสูงมา ณ โอกาสนี้ 

คณะทํางานขอขอบคุณคณะกรรมการตรวจรับพัสดุในงานจางท่ีปรึกษาและฝายเลขานุการฯ ท่ีไดให

คําปรึกษา แนะนํา ในประเด็นตางๆ ท่ีเปนประโยชนอยางยิ่งตอการดําเนินงาน และอํานวยความสะดวก 

ประสานงานอยางใกลชิด ทําใหการดําเนินโครงการฯ สําเร็จลุลวงเปนไปตามวัตถุประสงคของโครงการ 
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ลบ.ม./วินาที, cu.m/sec ลูกบาศก์เมตรต่อวินาที 
มม., mm มิลลิเมตร 
มม./ชม. มิลลิเมตรต่อชั่วโมง 
ชม. ชั่วโมง 
ลิตร/วินาที/ตร.กม. ลิตรต่อวินาที ต่อตารางกิโลเมตร 
ลบ.ม./เดือน ลูกบาศก์เมตรต่อเดือน 
ลบ.ม./ป ี ลูกบาศก์เมตรต่อปี 
ม.รทก. เมตรเทียบกับระดับน ้าทะเลปานกลาง 
GB gigabyte (กิกะไบต์ หรือ จิกะไบต์) 
Mbps Megabit per second (เมกะบิท) 
sec. second (วินาที) 
V โวลต ์
Hz เฮิรตซ์ 
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บทท่ี 1 

บทนํา 

   

1.1 ความเปนมาของโครงการ 

 กรมทรัพยากรน้ํา เปนหนวยงานหนึ่งท่ีมีภารกิจในดานการบริหารจัดการทรัพยากรน้ําเพ่ือ 

การอุปโภค-บริโภค อุทกภัย ภัยแลง และประเมินสมดุลการใชน้ําของประเทศ โดยเฉพาะในพ้ืนท่ีนอกเขต

ชลประทาน ซ่ึงมีศูนยปองกันวิกฤติน้ํา ทําหนาท่ีกํากับดูแล โดยไดจัดตั้งศูนยปฏิบัติการปองกันและบรรเทา

วิกฤติน้ําหรือศูนยเมขลาข้ึนเปนหนวยปฏิบัติการ 

ท้ังนี้ เนื่องจากมีประกาศใน ราชกิจจานุ เบกษา ออกกฎกระทรวง แบงสวนงานราชการ 

กรมทรัพยากรน้ํา กระทรวงทรัพยากรธรรมชาติและสิ่งแวดลอม พ.ศ 2565 ไดมีการแบงสวนงานราชการใหม 

โดยไดมีการเปลี่ยนชื่อ “ศูนยปองกันวิกฤติน้ํา” เปน “กองวิเคราะหและประเมินสถานการณน้ํา” ดังนั้น

เพ่ือใหเปนไปตามกฎกระทรวง จากนี้ไปในรายงานท่ีเสนอในโครงการนี้จะใชชื่อเปน “กองวิเคราะหและ

ประเมินสถานการณน้ํา” 

 ดังนั้น เพ่ือใหบรรลุภารกิจขางตน กองวิเคราะหและประเมินสถานการณน้ําจึงจัดทําโครงการติดตั้ง

สถานีตรวจวัดสภาพน้ําทางไกลอัตโนมัติ พรอมระบบสารสนเทศทางภูมิศาสตร ระบบสารสนเทศเพ่ือ 

การบริหารและแบบจําลองทางคณิตศาสตรดานน้ําทวม ดานบริหารจัดการน้ําเพ่ือการอุปโภค-บริโภค  

โดยไดดําเนินการแลวในพ้ืนท่ี ลุมน้ําโขงตะวันออกเฉียงเหนือ ชี มูล ปง วัง ยม นาน เจาพระยา สะแกกรัง  

ปาสัก ทาจีน บางปะกง ทะเลสาบสงขลา โขงเหนือ แมกลอง สาละวิน สงคราม หวยหลวง รวมท้ังในพ้ืนท่ี 

จังหวัดนครศรีธรรมราชและอําเภอบางสะพาน ซ่ึงยังไมครอบคลุมลุมน้ําท่ีมีภาวะวิกฤติดานทรัพยากรน้ํา

ของประเทศ 

 ปจจุบันนี้ กองวิเคราะหและประเมินสถานการณน้ําไดพัฒนาระบบสารสนเทศทางภูมิศาสตร  

ระบบสารสนเทศเพ่ือการบริหารและแบบจําลองทางคณิตศาสตรดานน้ําทวม ดานบริหารจัดการน้ําเพ่ือ 

การอุปโภค-บริโภค และคุณภาพน้ํา แตยังขาดระบบตรวจวัดสภาพน้ําทางไกลอัตโนมัติ เพ่ือการพยากรณ

คาดการณสถานการณน้ําในพ้ืนท่ีลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก 

 พ้ืนท่ีลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก ประสบปญหาอุทกภัยและการขาดแคลนน้ําอยูบอยครั้ง อีกท้ังยังไม

มีระบบสารสนเทศทางภูมิศาสตร ระบบสารสนเทศเพ่ือการบริหาร แบบจําลองทางคณิตศาสตรดานน้ําทวม  

ดานบริหารจัดการน้ําเพ่ือการอุปโภค-บริโภค รวมไปถึงระบบตรวจวัดสภาพน้ําทางไกลอัตโนมัติเพ่ือ 

การพยากรณคาดการณสถานการณน้ําในพ้ืนท่ีลุมน้ําตามเวลาจริง 

 ดังนั้น เพ่ือใหการบริหารจัดการทรัพยากรน้ําในภาพรวมของประเทศ ท้ังดานการอุปโภค-บริโภค 

อุทกภัย ภัยแลง และการประเมินสมดุลน้ําโดยเฉพาะในพ้ืนท่ีนอกเขตชลประทานเปนไปอยางมี

ประสิทธิภาพ กรมทรัพยากรน้ํา จึงมีแนวคิดพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้ําทางไกลอัตโนมัติ  



      

 
 

 

1-2 

 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

 

รวมท้ังระบบพยากรณและเตือนภัยทรัพยากรน้ําท่ียังดําเนินการไมแลวเสร็จ เพ่ือใหครอบคลุมพ้ืนท่ีเสี่ยงภัย

ดานทรัพยากรน้ําของประเทศ โดยเฉพาะอยางยิ่งชวงฤดูน้ําหลากท่ีเกิดปญหาน้ําทวมอยูเปนประจํา และใช

เปนขอมูลในการประเมินสมดุลน้ําในพ้ืนท่ีนอกเขตชลประทาน ซ่ึงในการวิเคราะหดังกลาวนอกจากขอมูล

ของกรมทรัพยากรน้ําแลว ยังไดมีการนําขอมูลตรวจวัดแบบตามเวลาจริง (Real Time) จากหนวยงานตางๆ 

ท่ีไดทําการติดตั้งระบบโทรมาตรแลวเสร็จ เชน กรมชลประทาน กรมอุตุนิยมวิทยา การไฟฟาฝายผลิตแหง

ประเทศไทย และสถาบันสารสนเทศทรัพยากรน้ํา (องคการมหาชน) เปนตน เขาสูแบบจําลองทาง

คณิตศาสตรท่ีกองวิเคราะหและประเมินสถานการณน้ําไดพัฒนาข้ึน เพ่ือทําการวิเคราะห ประมวลผล 

คาดการณ พยากรณและเตือนภัยจากสถานการณน้ํา ซ่ึงผลท่ีไดจากแบบจําลองจะนําสงใหกับผูบริหารและ

หนวยงานท่ีเก่ียวของ เพ่ือนําไปใชในการกําหนดมาตรการ แนวทางในการบริหารจัดการและการชวยเหลือ

ตอไป พรอมท้ังสามารถนําขอมูลไปใชเพ่ือการแจงเตือนประชาชนในพ้ืนท่ีใหไดทราบสถานการณลวงหนา

โดยผานระบบ Internet 

โดยการดําเนินงานโครงการ จะมีการฝกอบรมเพ่ือเสริมสรางองคความรูเก่ียวกับระบบติดตาม

สถานการณน้ําทางไกลอัตโนมัติ การคาดการณ พยากรณ เตือนภัยและการประเมินสมดุลน้ําใหกับ

เจาหนาท่ีเพ่ือใหมีความรูความเขาใจและความชํานาญในการปฏิบัติงานไดอยางมีประสิทธิภาพ 

 

1.2 วัตถุประสงคของงาน  

เพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพการบริหารจัดการน้ํา ในพ้ืนท่ีลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก ท้ังดานน้ําทวม  

น้ําแลง และสมดุลน้ํา รวมท้ังการเฝาระวัง พยากรณ และเตือนภัย ในชวงวิกฤติน้ํา โดยการพัฒนาระบบ

ติดตามสถานการณน้ําทางไกลอัตโนมัติลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก เพ่ือใชขอมูลจากระบบตรวจวัด

สถานการณน้ําทางไกลอัตโนมัติท้ังหมดกับแบบจําลองทางคณิตศาสตรท่ีจะพัฒนาข้ึน ในการบริหารจัดการ

น้ําเปนระบบลุมน้ําอยางมีประสิทธิภาพ ประกอบดวย 

(ก)  พัฒนาระบบตรวจวัดขอมูลทางไกลอัตโนมัติ (ระบบโทรมาตรอุตุ-อุทกวิทยา) ท้ังนี้เปน 

การตรวจวัดและเก็บรวบรวมขอมูลดานอุตุนิยมวิทยา-อุทกวิทยา แบบตอเนื่องตามเวลาจริง (Real-time 

Data Collection) ในพ้ืนท่ีลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก 

(ข)  พัฒนาแบบจําลองทางคณิตศาสตร สําหรับประยุกตใชในการบริหารจัดการน้ําตลอดท้ังป  

(น้ําทวม น้ําแลง และสมดุลน้ํา) รวมถึงการเฝาระวัง พยากรณ และเตือนภัย ในชวงเกิดวิกฤติน้ํา โดยใชขอมูล

อุตุนิยมวิทยา อุทกวิทยา แบบ Real-time Data Collection จากระบบโทรมาตร และ/หรือจากการนําเขา

ขอมูลดานอ่ืนๆ ใหมีประสิทธิภาพสูงสุด ในพ้ืนท่ีลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก โดยการพัฒนาโปรแกรมในดานการ

ติดตามสถานการณน้ําแบบอัตโนมัติ และการนําเสนอในรูปแบบของแผนท่ีดานวิกฤติน้ําในชวงเวลาตางๆ 

รวมถึงระบบการจัดทํารายงานสถานการณน้ําของลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก สําหรับผูบริหาร (ภาษาไทย และ

ภาษาอังกฤษ) ในรูปแบบของการนําเสนอผานเครือขาย Internet และชองทางอ่ืนท่ีเหมาะสม ในการติดตาม

สถานการณน้ําไดทันตอเหตุการณ และครอบคลุมพ้ืนท่ีลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก 
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(ค)  พัฒนาระบบฐานขอมูลของพ้ืนท่ีลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก ในดานทรัพยากรน้ํา ดานภูมิศาสตร 

และดานระบบการนําเสนอขอมูลเตือนภัย สําหรับเชื่อมโยง/ถายเทขอมูลระหวางท่ีทําการสวนภูมิภาคและ

สวนกลางของกรมทรัพยากรน้ํา ไดอยางรวดเร็ว ม่ันคง และมีประสิทธิภาพ ซ่ึงจะตองมีสวนท่ีสามารถ

นําเสนอขอมูลสูสาธารณชน (Public Information System) โดยนําเสนอผาน Web Application หรือ 

Mobile Application 

(ง)  พัฒนาระบบชวยในการตัดสินใจ (Decision Support System, DSS) สําหรับประกอบ 

การบริหารจัดการน้ําในพ้ืนท่ีลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก 

(จ)  พัฒนาระบบเชื่อมโยงขอมูล และอ่ืนๆ กับระบบเตือนภัยลวงหนา (Early Warning System) 

สําหรับพ้ืนท่ีเสี่ยงอุทกภัย - ดินถลม ในพ้ืนท่ีลาดชันและพ้ืนท่ีราบเชิงเขา ของกรมทรัพยากรน้ํา ในพ้ืนท่ี  

ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก 

(ฉ)  ถายทอดเทคโนโลยีและการฝกอบรมใหกับเจาหนาท่ีของกรมทรัพยากรน้ํา ประกอบดวย  

ดานการใชงานระบบตรวจวัดสถานการณน้ําทางไกลอัตโนมัติ ดานแบบจําลองทางคณิตศาสตร ดานอุปกรณ

และระบบควบคุม รวมถึงดานอ่ืนๆ ท่ีเก่ียวของกับระบบ 

 

1.3 ขอบเขตของงาน 

1.3.1 ขอบเขตพ้ืนท่ีดําเนินการ 

 ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตกมีพ้ืนท่ี (รวมเกาะ) รวมท้ังสิ้น 19,732.99 ตร.กม. โดยมีพ้ืนท่ีครอบคลุม  

11 จังหวัด ไดแก ระนอง พังงา ภูเก็ต กระบี่ นครศรีธรรมราช ตรัง สตูล ชุมพร สุราษฎรธานี พัทลุง และ

สงขลา ดังแสดงขอบเขตและสภาพพ้ืนท่ีในรูปท่ี 1.3.1-1  

 

1.3.2 ขอบเขตงาน 

(1) ศึกษาและออกแบบโครงขายตําแหนงของสถานีตรวจวัดขอมูลอุตุ-อุทกวิทยา ครอบคลุม 

ลุมน้ําหลักหรือลุมน้ําสาขาในพ้ืนท่ีลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก รวมท้ังสิ้นจํานวน 25 สถานี ซ่ึงท่ีตั้งของสถานี

ดังกลาวตองเปนตัวแทนท่ีดีของพ้ืนท่ีตรวจวัดขอมูลอุตุ-อุทกวิทยาของพ้ืนท่ีลุมน้ํา โดย 

• สถานีสนามมีการตรวจวัดขอมูลระดับน้ํา (ปริมาณน้ํา) อยางนอย 8 สถานี 

• สถานีสนามมีการตรวจวัดขอมูลปริมาณน้ําฝน และระดับน้ํา (ปริมาณน้ํา) อยางนอย  

8 สถานี 

• สถานีสนามมีการตรวจวัดขอมูลปริมาณน้ําฝน อยางนอย 9 สถานี 

• สถานีสนามท่ีมีการตรวจวัดระดับน้ํา จํานวน 16 สถานีขางตน ตองมีการติดตั้งกลอง 

CCTV เพ่ือตรวจสอบระดับน้ําในพ้ืนท่ีประสบปญหาดานวิกฤติน้ํา อยางนอย 8 สถานี  
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รูปท่ี 1.3.1-1 ขอบเขตและลุมน้ํายอยของลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก 
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(2) ศึกษา วิเคราะหและออกแบบระบบศูนยบริหารจัดการน้ําแบบบูรณาการลุมน้ําภาคใตฝง

ตะวันตก โดยมีสถานีหลักตั้ งอยู ท่ีกองวิ เคราะหและประเมินสถานการณน้ํ า กรมทรัพยากรน้ํ า  

กรุงเทพมหานคร  

(3) เชื่อมโยงขอมูลจากระบบเตือนภัยลวงหนา (Early Warning System) สําหรับพ้ืนท่ีเสี่ยงอุทกภัย -  

ดินถลม ในพ้ืนท่ีลาดชันและพ้ืนท่ีราบเชิงเขาของกรมทรัพยากรน้ํา ในพ้ืนท่ีลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก เขากับ

ระบบติดตามสถานการณน้ําทางไกลอัตโนมัติในพ้ืนท่ีลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก 

(4) ศึกษาและออกแบบเครือข ายการรับส งข อ มูล (Data Communication Networks)  

จากสถานีสนามมายังสถานีหลัก โดยระบบท่ีเสนอจะตองเปนระบบท่ีเหมาะสมและทันสมัย 

(5) ศึกษา สํารวจ ตรวจสอบ วิเคราะห และออกแบบโครงขายพรอมตําแหนงของสถานีตรวจวัด

ขอมูลอุตุ - อุทกวิทยา จากสถานีตรวจวัดโครงการระบบโทรมาตรจากหนวยงานท่ีเก่ียวของ เชน  

กรมชลประทาน กรมอุตุนิยมวิทยา การไฟฟาฝายผลิตแหงประเทศไทย และสถาบันสารสนเทศ 

ทรัพยากรน้ํา (องคการมหาชน) เปนตน เพ่ือการบูรณาการขอมูลมายังศูนยปฏิบัติการของกรมทรัพยากรน้ํา 

ท้ังนี้เพ่ือใหการบริหารจัดการดานน้ําทวม น้ําแลง และสมดุลน้ํา ในพ้ืนท่ีลุมน้ําเปนไปอยางตอเนื่องและปองกัน

การขาดขอมูลสําหรับการพยากรณจากหนวยงานท่ีไดทําการเชื่อมโยงขอมูล  

(6) ศึกษาและพัฒนาแบบจําลองทางคณิตศาสตร รวมท้ังระบบชวยในการตัดสินใจ (Decision 

Supporting System, DSS) ในการประยุกตใชงานเพ่ือการบริหารจัดการน้ํา เฝาระวัง พยากรณ  

และเตือนภัย รวมถึงการเสนอแนะทางเลือก (scenarios) ในการแกไขปญหาวิกฤติน้ําโดยการพัฒนา

โปรแกรมเพ่ือแสดงผลของระบบชวยในการตัดสินใจ ในรูปแบบของ แผนท่ี ตารางสรุป กราฟ และรายงาน

สรุปผูบริหาร แบบ Automatic และ/หรือ Manual Real-time Operation ครอบคลุมพ้ืนท่ีลุมน้ําภาคใต

ฝงตะวันตก 

(7) จัดหาและติดต้ังสถานีสนามในลุมน้ําหลักหรือลุมน้ําสาขา ตามขอบเขตการดําเนินงานขอท่ี 

(1) โดยท่ีปรึกษาจะตองขออนุญาตใชพ้ืนท่ีจากหนวยงานเจาของพ้ืนท่ี รวมท้ังขออนุญาตใชไฟฟา และ

สัญญาณการสื่อสารของสถานีสนามใหเรียบรอย คาใชจายท่ีเกิดข้ึนจากการขออนุญาตหรือการขอใชพ้ืนท่ี

จากหนวยงานท่ีเก่ียวของ ท่ีปรึกษาจะตองเปนผูรับผิดชอบคาใชจายดังกลาว 

(8) จัดทํารูปตัดลําน้ํา (Cross Section) และสํารวจจัดทําโคงความสัมพันธระหวางระดับน้ําและ

ปริมาณน้ํา (Rating Curve) ทุกตําแหนงท่ีติดตั้งสถานีท่ีตรวจวัดระดับน้ํา ท่ีไมไดรับผลกระทบจากอิทธิพล 

น้ําข้ึน - น้ําลง 

(9) จัดทําหมุดหลักฐาน (Bench mark) ท่ีสามารถมองเห็นไดอยางเดนชัด บริ เวณท่ีทํา 

การกอสรางอาคารสถานีสนามทุกแหง ซ่ึงหมุดหลักฐานดังกลาวตองเปนแบบถาวรตามแบบท่ีผานความ

เห็นชอบของกรมทรัพยากรน้ํา โดยจะตองสอบเทียบคาเปนระดับน้ําทะเลปานกลาง (Mean Sea Level) 

โดยใชคาหมุดหลักฐาน (Bench mark) ท่ีถูกตอง จากหนวยงานท่ีเชื่อถือได 
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(10) การตรวจสอบคาระดับตางๆ จะตองสอบเทียบคาเปนระดับน้ําทะเลปานกลาง (Mean Sea 

Level) โดยใชหมุดหลักฐาน (Bench mark) ตามท่ีกรมทรัพยากรน้ํากําหนด และสถานีสนามทุกแหงท่ีมี 

การตรวจวัดระดับน้ํา จะตองมีการตรวจสอบพรอมปรับคาศูนยเสาระดับน้ํา (Staff Gauge) ท่ีเปนคา

มาตรฐานเดียวกัน 

(11)  จัดหาและติดตั้งระบบถายทอดขอมูล และบันทึกภาพ (กลอง CCTV) ณ ตําแหนงท่ีตั้งสถานี

สนาม อย า งน อยจํ านวน 8 ระบบ รวมถึ งการ เชื่ อมต อ กับระบบ Video Wall และ Website  

ของกองวิเคราะหและประเมินสถานการณน้ํา 

(12) จัดหาขอมูลพ้ืนผิวระดับ (Digital Elevation Model, DEM) ในพ้ืนท่ีลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก 

โดยเลือกใชขนาดความละเอียดขอมูลแบบจําลองระดับสูงเชิงเลข (DEM) มาตราสวน 1:4,000 ไมนอยกวา 

25 ระวาง 

(13)  จัดหาและติดตั้งอุปกรณเครื่องมือท้ังท่ีเปน Hardware และ Software ท่ีสถานีหลัก และสถานี

สนาม รวมถึงการทดสอบระบบใหใชงานไดตามวัตถุประสงคของโครงการ 

(14)  พัฒนาระบบนําเสนอขอมูล/เตือนภัย/ชวยในการตัดสินใจ และการเชื่อมโยงระบบนําเสนอ

ขอมูลผานเครือขาย Internet (ท้ังหนาภาษาไทย และหนาภาษาอังกฤษ) โดยหนาของ Web page 

ภาษาไทย และภาษาอังกฤษ จะตองมีรายละเอียดขอมูลท่ีเหมือนกัน 

(15)  ปฏิบัติงานรวมกับเจาหนาท่ีของกรมทรัพยากรน้ําท่ีไดรับมอบหมายท่ีสถานีหลัก เพ่ือเปน 

การทดสอบระบบ และพัฒนาแนวทางปฏิบัติงาน รวมท้ังการปรับแตงตามความเหมาะสม เปนระยะเวลา

อยางนอย 360 วันนับจากวันดําเนินการแลวเสร็จ 

(16)  ฝกอบรมและถายทอดเทคโนโลยีใหกับเจาหนาท่ีของกรมทรัพยากรน้ําและเจาหนาท่ีท่ี

เก่ียวของใหสามารถใชงาน ปฏิบัติงานในหนาท่ี ตลอดจนดูแล และบํารุงรักษาไดอยางถูกตองและมี

ประสิทธิภาพ ท้ังในรูปแบบการฝกอบรมในชั้นเรียน การฝกอบรมแบบปฏิบัติงานรวม (On The Job Training) 

และ On Site Training 

(17)  จัดประชาสัมพันธโครงการใหกับเจาหนาที่ หนวยงานที่เกี่ยวของ และประชาชนในพื้นท่ี 

ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก จํานวน 2 ครั้ง 

(18)   รับผิดชอบคาใชจายทางดานสาธารณูปโภคเปนระยะเวลาไมนอยกวา 720 วัน นับจาก 

วันสงมอบงานงวดสุดทาย 

(19)   รับประกันผลงาน งานติดต้ัง และอุปกรณเปนระยะเวลาไมนอยกวา 720 วัน นับจากวันสง

มอบงานงวดสุดทาย 
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1.4 ผลประโยชนที่ไดรับ  

 ผลประโยชนท่ีคาดวาจะไดรับเม่ือดําเนินการพัฒนาระบบฯ แลวเสร็จ ประกอบดวย 

(1) มีโครงขายการตรวจวัดขอมูลทางไกลแบบอัตโนมัติอยางเปนระบบ ในพ้ืนท่ีลุมน้ําภาคใต 

ฝงตะวันตก 

(2) มีแบบจําลองทางคณิตศาสตรและระบบชวยในการตัดสินใจ ในการบริหารจัดการน้ํา เฝาระวัง 

พยากรณ และเตือนภัย เม่ือเกิดวิกฤติน้ํา อยางมีประสิทธิภาพ ทันตอเหตุการณ ในพ้ืนท่ีลุมน้ําภาคใต 

ฝงตะวันตก 

(3) มีขอมูลท่ีสามารถเปนประโยชนและใชในการเฝาระวัง พยากรณ และเตือนภัย เม่ือเกิดวิกฤติ

น้ําอยางมีประสิทธิภาพ  

(4) เพ่ิมประสิทธิภาพในการบริหารจัดการน้ําของฝายและเข่ือน หรืออาคารชลศาสตร ท่ีตั้งอยูใน

แมน้ําสายหลักในพ้ืนท่ีลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก ไดเหมาะสมและทันเหตุการณ สามารถบรรเทาวิกฤติน้ําได 

(5) มีรายงานสรุปผูบริหารดานวิกฤติน้ําในพ้ืนท่ีลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก 

(6) ประชาชนสามารถรับรูขอมูล เพ่ือติดตามสถานการณน้ําในพ้ืนท่ีลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตกไดทันที 

 

1.5 ระยะเวลาดําเนินการ  

 โครงการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้ําทางไกลอัตโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก)  

เริ่มปฏิบัติงานวันท่ี 3 กุมภาพันธ 2566 การดําเนินงานแลวเสร็จวันท่ี 30 ตุลาคม 2566 รวมระยะเวลา

ดําเนินงาน 270 วัน และรับประกันผลงาน งานติดตั้ง และอุปกรณ เปนเวลา 720 วัน นับจากการดําเนินงาน

แลวเสร็จ โดยมีเจาหนาท่ีรวมปฏิบัติงานประจํากับเจาหนาท่ีของกรมทรัพยากรน้ํา ท่ีสวนกลาง กรุงเทพฯ 

และสงเจาหนาท่ีรวมปฏิบัติงานกับเจาหนาท่ีของกรมทรัพยากรน้ําสวนภูมิภาคในการดูแลบํารุงรักษาอุปกรณ

ภาคสนามทุกๆ ระยะเวลาอยางนอย 90 วัน เปนเวลา 360 วันจากการดําเนินงานแลวเสร็จ 

 

1.6 เนื้อหาสาระของรายงาน 

 คูมือการใชงานระบบโทรมาตร จัดทําขึ ้นเพื่อนําเสนอขั้นตอนวิธ ีการใชงานระบบโทรมาตร  

โดยเนื้อหาในคูมือการใชงานนี้จะแบงออกเปน 5 สวน ไดแก องคประกอบระบบโทรมาตร การใชงานและ

ปรับตั้งคาอุปกรณเครื่องมือระบบโทรมาตร โปรแกรมควบคุมระบบโทรมาตร และระบบฐานขอมูล  

โดยในแตละบทจะมีเนื้อหาสรุปไดดังนี้ 

 องคประกอบระบบโทรมาตร อธิบายโครงสรางองคประกอบของระบบตรวจวัดขอมูลทางไกล

อัตโนมัติ และรายละเอียดอุปกรณเครื่องมือของระบบตรวจวัดขอมูลทางไกลอัตโนมัติ 

 การใชงานและการตรวจสอบการทํางาน  อธิบายข้ันตอนและวิธีการใชงาน และการแกไขการทํางาน

ของระบบตรวจวัดสถานการณน้ําทางไกลอัตโนมัติ พ้ืนท่ีลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก 
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 โปรแกรมควบคุมระบบโทรมาตร อธิบายข้ันตอนและวิธีการใชงาน และการแกไขโปรแกรมควบคุม

ระบบโทรมาตรของระบบตรวจวัดสถานการณน้ําทางไกลอัตโนมัติ พ้ืนท่ีลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก 

 ระบบฐานขอมูล อธิบายโครงสรางฐานขอมูล วิธีการติดตั้งฐานขอมูล และการใชงานระบบฐานขอมูล  

 โปรแกรมควบคุมกลอง CCTV  อธิบายการใชงานโปรแกรมสําหรับแกไขปรับปรุงตรวจสอบและ

ควบคุมกลอง CCTV 

 



 

 

 

  

 

องคประกอบของระบบโทรมาตร      

 

 

บทที่ 2 
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 บทท่ี 2 

องคประกอบของระบบโทรมาตร 

 

2.1 องคประกอบของระบบโทรมาตร 

 จากทฤษฎีของระบบตรวจวัดสถานการณน้ําทางไกลอัตโนมัติ มีองคประกอบหลัก 3 สวน ไดแก 

สถานีหลัก (Master Station) สถานีรอง (Sub Master Station) และสถานีสนาม (Remote Station) โดย

เครื่องแมขายท่ีสถานีหลักจะทําหนาท่ีในการจัดการรวบรวมขอมูลจากสถานีโทรมาตรสนาม ดวยการ

ควบคุมการทํางานของอุปกรณตรวจวัดขอมูล ผานอุปกรณควบคุมและประมวลผล (RTU/PLC) และสงผาน

ขอมูลผานอุปกรณระบบสื่อสารและรับ-สงสัญญาณ เพ่ือสงขอมูลท่ีตรวจวัดไดจากอุปกรณตรวจวัด เขาไป

จัดเก็บไวในระบบฐานขอมูลของโครงการ รวมถึงการเชื่อมโยงขอมูลจากแหลงอ่ืนๆ เขาสูฐานขอมูล เพ่ือให

แบบจําลองทางคณิตศาสตร ดึงขอมูลท่ีจัดเก็บไวไปใชในการคาดการณน้ํา รวมท้ังสงไปยังระบบนําเสนอ

สําหรับนําเสนอบนเว็บไซตใหแกหนวยงานและประชาชนท่ัวไปไดเขาถึงขอมูลไดทันที ซ่ึงจากทฤษฎีขางตน

ทางบริษัทฯ จึงไดศึกษาออกแบบระบบใหเปนไปตามขอกําหนดและขอบเขตงานของ โครงการคาใชจายใน

การพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้ําทางไกลอัตโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) ดังแสดงในรูปท่ี 2.1-1  

 

2.1.1 สถานีหลัก  

 สถานีหลักตั้งอยูภายในพ้ืนท่ีหองควบคุมระบบ(Server Room) ของกองวิเคราะหและประเมิน

สถานการณน้ํา ชั้น 11  อาคารกรมทรัพยากรน้ํา กรุงเทพฯ ทําหนาท่ี ควบคุมระบบติดตามสถานการณน้ํา

ทางไกลอัตโนมัติ ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก ผานโครงขายการสื่อสารดวยอุปกรณสื่อสารตาง ๆ จัดเก็บขอมูล

ตรวจวัดจากโครงขายสถานีตรวจวัดในระบบฐานขอมูล และรวบรวมขอมูลท่ีเก่ียวของจากหนวยงานตาง ๆ 

รวมท้ังประมวลผลแบบจําลองคณิตศาสตรและระบบสนับสนุนการตัดสินใจ สําหรับโครงการนี้จะปรับปรุง

ระบบใหทํางานรวมกับระบบเดิมคือ ลุมน้ําแมกลองสาละวิน และลุมน้ําสงครามหวยหลวง รวมท้ังได

ดําเนินการปรับปรุงเพ่ิมประสิทธิภาพ แบบจําลองคณิตศาสตร (Flood Server) และ ระบบการแสดงผล

ผาน Web Application โดยการเพ่ิมเครื่องแมขายจํานวน 2 เครื่อง ดังแสดงภาพถายสถานีหลักในรูปท่ี 

2.1-2 การทํางานของระบบท่ีสถานีหลักมีดังนี้ 

 1) เครื่องคอมพิวเตอรแมขายระบบโทรมาตร (SCADA Server)   

  ทําหนาท่ีในการรวบรวมและจัดการกับขอมูล ดวยการใชงาน 2 โปรแกรม ไดแก โปรแกรม

ระบบประมวลผลและแสดงผลขอมูล (SCADA Software) และโปรแกรมเชื่อมโยงขอมูล (OPC Server) ซ่ึง

ทําหนาท่ีควบคุมอุปกรณสื่อสารดวยการสงคําสั่งไปยังสถานีสนาม และรอรับขอมูลแลวแปลงโปรโตคอล

ของสัญญาณสื่อสารระยะไกลใหเปนโปรโตคอลมาตรฐานสําหรับเครื่องคอมพิวเตอร ตามการเรียกหาขอมูล 

(Polling) ณ เวลาท่ีกําหนด (Time Mode) หรือตามเหตุการณท่ีเกิดข้ึนท่ีสถานีสนาม ซ่ึงสถานีสนามก็จะสง
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 ขอมูลดังกลาว เขามารายงานท่ีหองควบคุมทันท่ีท่ีเกิดเหตุการณข้ึนโดยท่ีไมตองรอใหการเรียกหาขอมูล 

(Event Mode) 

  โปรแกรมระบบประมวลผลและแสดงผลขอมูล (SCADA Software)  เปนโปรแกรมประยุกต

ร ะบบ  SCADA (Supervisory Control and Data Acquisition) ท่ี พัฒน าด ว ย ซอฟท แ ว ร  Control 

Maestro เวอรชั่น 2020 สําหรับทํากราฟฟกหนาจอการใชงานแสดงผลขอมูลและสรางรายงาน รวมท้ัง

จัดเก็บขอมูลลงในระบบฐานขอมูล 
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โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปท่ี 2.1-1 ภาพรวมระบบติดตามสถาณการณน้ําทางไกลอัตโนมัติลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก 
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รูปท่ี 2.1-2 ภาพถายสถานีหลัก กองวิเคราะหและประเมินสถานการณน้ํา กรมทรัพยากรน้ํา กรุงเทพฯ 

 

 2) เครื่องคอมพิวเตอรแมขายระบบฐานขอมูล (Database Server) 

  ทําหนาท่ีในการจัดเก็บและจัดการขอมูล โดยใชโปรแกรม Oracle ดวยทํางานรวมกับโปรแกรม

ระบบประมวลผลและแสดงผลขอมูล ขอมูลตรวจวัดจากสถานทีโทรมาตรสนามแตละแหงท่ีสงเขามายังสถานี

ควบคุมหลัก อันประกอบดวย ปริมาณฝน ระดับน้ํา และสถานะอุปกรณเครื่องมือจะถูกจัดเก็บเขาสูฐานขอมูล 

ทันที ท่ีโปรแกรมระบบประมวลผลและแสดงผลขอมูล ไดรับขอมูลจากสถานีสนาม 

 3) เครื่องคอมพิวเตอรแมขายแบบจําลองคณิตศาสตร (Flood Server) 

  ทําหนาท่ีในการวิเคราะหคํานวณระดับน้ํา ปริมาณน้ํา ณ จุดตางๆ ตามลําน้ํา และพ้ืนท่ีเสี่ยงภัย  

ณ เวลาจริง ดวยแบบจําลองคณิตศาสตรของ DHI รุน 2020 ประกอบดวย แบบจําลองดานน้ํ าทวม  

(MIKE FLOOD) และแบบจําลองดานการใชน้ํา (MIKEBASIN) 

 

 

เครื่องคอมพิวเตอรแมขาย (Server) 

 

เพ่ิมประสิทธิภาพ เครื่องคอมพิวเตอรแมขาย (Server) จํานวน 2 เครื่อง 

เครื่องคอมพิวเตอรแมขาย

แบบจําลองคณิตศาสตร 

(Flood Server) 

 

เครื่องคอมพิวเตอรแมขาย 

ระบบโทรมาตร (SCADA Server) 

เครื่องคอมพิวเตอรแมขาย 

ระบบฐานขอมูล 

(Database Server) 

เครื่องคอมพิวเตอรแมขาย 

(Web Server) 

เครื่องคอมพิวเตอรแมขาย 

ระบบเว็บไซตฐานขอมูล 

(Website and Database Server) 

เครื่องคอมพิวเตอรแมขาย

แบบจําลองคณิตศาสตร 

(Flood Server) 
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  4) เครื่องคอมพิวเตอรแมขายระบบเว็บแอปพลิเคชัน (Web Application Server) 

  ทําหนาท่ีในแสดงผลขอมูลตรวจวัด รวมท้ังขอมูลการเตือนภัย โดยมีการแปลความหมายใหอยูใน

รูปแบบท่ีเจาหนาท่ีของหนวยงานตางๆ และประชาชนท่ัวไปเขาใจความหมาย และสามารถนําไปใชไดสะดวก

และงาย 

 5) เครื่องคอมพิวเตอรลูกขาย (Workstation)   

  ทําหนาท่ีในการเพ่ิมความม่ันคงของระบบดวยการเปนเครื่องสํารองสําหรับสลับกับเครื่องแมขาย   

ในกรณีท่ีเครื่องแมขายชํารุด  ประกอบดวย คอมพิวเตอรประมวลผล (SCADA View) ใชสําหรับตรวจสอบขอมูล

การแสดงผลการตรวจวัดในลักษณะเดียวกันกับ SCADA Server และเครื่องคอมพิวเตอรประมวลผล 

(Operation) ใชสําหรับจัดทํารายงานหรืองานอ่ืนท่ีจําเปนสําหรับกองวิเคราะหแบบประเมินสถานการณน้ํา 

 

2.1.2 สถานีสนาม 

 สถานีสนาม ทําหนาท่ีตรวจวัดขอมูลระดับน้ํา ปริมาณน้ําฝน แลวสงขอมูลมายังสถานีหลัก สถานีสนาม

มีจํานวน 25 แหง เปนโครงขายสถานีโทรมาตรท่ีครอบคลุมท่ัวท้ังพ้ืนท่ีลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก โดยคัดเลือก

สถานีท่ีเปนตัวแทนท่ีดีของสภาพอุตุนิยมวิทยา อุทกวิทยา ของพ้ืนท่ีลุมน้ํา  

 

  -  สถานีสนามมีการตรวจวัดขอมูลปริมาณน้ําฝน ระดับน้ํา (ปริมาณน้ํา) และกลอง CCTV จํานวน  

5 สถาน ี

 

 

 

รูปท่ี 2.1-3  สถานีสนามตรวจวัดขอมูลปริมาณน้ําฝน ระดับน้ํา และกลอง CCTV 
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  -  สถานีสนามมีการตรวจวัดขอมูลปริมาณน้ําฝน ระดับน้ํา (ปริมาณน้ํา) จํานวน 3 สถาน ี

 

 

รูปท่ี 2.1-4  สถานีสนามตรวจวัดขอมูลปริมาณน้ําฝน ระดับน้ํา 

 

  -  สถานีสนามมีการตรวจวัดขอมูลระดับน้ํา (ปริมาณน้ํา) และ กลอง CCTV จํานวน 3 สถาน ี

 

 

รูปท่ี 2.1-5  สถานีสนามตรวจวัดขอมูลระดับน้ํา และกลอง CCTV 
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   -  สถานีสนามมีการตรวจวัดขอมูลระดับน้ํา (ปริมาณน้ํา) จํานวน 5 สถาน ี

 

 

รูปท่ี 2.1-6  สถานีสนามตรวจวัดขอมูลระดับน้ํา 

 

  -  สถานีสนามมีการตรวจวัดขอมูลปริมาณน้ําฝน จํานวน 9 สถาน ี

 

 

รูปท่ี 2.1-7  สถานีสนามตรวจวัดขอมูลปริมาณน้ําฝน 

 

 ดังแสดงลักษณะของสถานีสนามในรูปท่ี 2.1-3 ถึง รูปท่ี 2.1-7 รายละเอียดของแตละสถานีสนามใน

ตารางท่ี 2.1-1 อุปกรณหลักท่ีติดตั้งท่ีสถานีสนาม ประกอบดวย อุปกรณควบคุมและประมวลผล (RTU/PLC)  3

อุปกรณสื่อสารและรับ-สงสัญญาณ ระบบจายไฟฟาสํารองไฟฟาและระบบปองกันฟาผาในสถานีสนาม เครื่องวัด

ระดับน้ําอัตโนมัติ (Water Level Sensor) และจอแสดงคาระดับน้ํา เครื่องวัดปริมาณน้ําฝนอัตโนมัติ   

(Rain Gauge) และอุปกรณถายทอดและบันทึกภาพกลอง CCTV  ดังแสดงภาพถายและรายละเอียดไวใน 

รูปท่ี 2.1-8 และ ตารางท่ี 2.1-2  สรุปไดดังนี้  
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  1) อุปกรณตรวจวัดขอมูล (Sensor)  

 (1) เครื่องวัดปริมาณน้ําฝนอัตโนมัติ (Rain Gauge)  เปนเครื่องวัดน้ําฝนอัตโนมัติแบบถาดกระดก 

(Tipping Bucket)  ยี่หอ Hydrological รุน TB3/0.5  ซ่ึงถูกตองตามมาตรฐานของ WMO ทําหนาท่ีสงสัญญาณ

แบบดิจิตอลไปยังชองรับสัญญาณเขาของหนวยควบคุมระยะไกล  ลักษณะของสัญญาณ  เปนสัญญาณ Pulse 

ซ่ึงกําหนดปริมาณน้ําฝนท่ีทําใหเกิดสัญญาณ Pulse 1 สัญญาณ  เทากับ 0.5  มม.  โดยรับปริมาณน้ําฝนไดสูงสุด

ท่ี 500  มม./ชั่วโมง 

 (2) เครื่องวัดระดับน้ําอัตโนมัติ (Water Level Sensor) และจอแสดงคาระดับน้ํา เปนอุปกรณตรวจวัด

ระดับน้ําแบบคลื่นสะทอน (Radar) ยี่หอ VEGA รุน VEGAPLUS 6X ซ่ึงอาศัยหลักการตรวจวัดการสะทอนซ่ึง

เปนคุณสมบัติท่ีสําคัญของคลื่นเรดาร เนื่องจากการตรวจจับเปาหมายตองอาศัยคลื่นท่ีสะทอนจากเปาหมายนั้น 

ๆ กลับเขามาในภาครับ (Receiver) เพ่ือใชในการประมวลผล พลังงานคลื่นแมเหล็กไฟฟาท่ีสะทอนจากวัตถุท่ีมี

ความหนาแนนตางจากสื่อกลาง หรือบรรยากาศจะสามารถประมวลผลมาเปน ตําแหนง ระยะหางและความเร็ว

ได 

 2) อุปกรณควบคุมและประมวลผล (RTU/PLC) 

  ทําหนาท่ีในการติดตอกับอุปกรณเครื่องมือตรวจวัดตาง ๆ เพ่ือทําการควบคุมอุปกรณตรวจวัด 

นั้น ๆ โดยรับคําสั่งในการควบคุมอุปกรณจากสถานีควบคุมหลัก ซ่ึงอาจจะใชขอมูลท่ีตรวจวัดจากเครื่องมือวัดท่ี

ติดตั้งอยูท่ีสถานีนั้น แลวทําการประมวลผลขอมูลเพ่ือสงผลการประมวลผลนั้นกลับไปจัดเก็บและแสดงผล  

สําหรับอุปกรณควบคุมและประมวลผล (RTU/PLC) ท่ีใชเปนยี่หอ B&R รุน Power Panel C30 4.3"
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 คูมอืการดาํเนนิการและบาํรงุรกัษาสถานสีนาม ระบบโทรมาตรและอปุกรณตางๆ 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

 ตารางท่ี 2.1-1 รายละเอียดสถานีตรวจวัดสถานภาพน้ําทางไกลอัตโนมัติ พ้ืนท่ีลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก 

ลําดับ

ท่ี 
รหัสสถานี ช่ือสถานี ตําบล อําเภอ จังหวัด ประเภท 

กลอง 

CCTV 
ลําน้ํา 

พิกัด UTM (WGS1984) 

ละติจูด ลองจิจูด UTM (N) UTM (E) 

1 TC220105 โรงเรียนกระบุรีวิทยา น้ําจืด กระบุรี ระนอง สถานีอุตุนิยมวิทยา  - 10.407905 98.778235  1,150,521     475,726  

2 TC220202 สะพานพุทธรักษ ละอุนใต ละอุน ระนอง สถานีอุทกวิทยา  คลองละอุน 10.110199 98.758874  1,117,606     473,583  

3 TC220203 โรงเรียนบานในวง  ในวงเหนือ  ละอุน ระนอง สถานีอุตุนิยมวิทยา  - 10.039614 98.866753  1,109,795     485,398  

4 TC220303 สะพานบอน้ํารอน บางริ้น เมืองระนอง ระนอง สถานีอุตุ-อุทกวิทยา CCTV คลองหาดสมแปน 9.9583622 98.648577  1,100,829     461,480  

5 TC220304 สนามกีฬาอบต.หาดสมแปน หาดสมแปน เมืองระนอง ระนอง สถานีอุตุนิยมวิทยา  - 9.9576208 98.690818  1,100,742     466,110  

6 TC220305 โรงเรียนบานทองหลาง บานนา กะเปอร ระนอง สถานีอุตุนิยมวิทยา  - 9.598433 98.716978  1,061,027     468,945  

7 TC220306 สะพานบานฝายทา กะเปอร กะเปอร ระนอง สถานีอุทกวิทยา  คลองกะเปอร 9.5850599 98.598496  1,059,562     455,942  

8 TC220402 สะพานทานเจาฟา ตะก่ัวปา ตะก่ัวปา พังงา สถานีอุทกวิทยา CCTV คลองตะก่ัวปา 8.842965 98.363294    977,550     429,985  

9 TC220508 โรงเรียนบานในวัง ถํ้าทองหลาง ทับปุด พังงา สถานีอุตุนิยมวิทยา  - 8.55239 98.592627    945,390     455,170  

10 TC220509 สะพานวัดนิโครธาราม ทับปุด ทับปุด พังงา สถานีอุตุ-อุทกวิทยา CCTV คลองไทรมาศ 8.517804 98.633731    941,562     459,690  

11 TC220510 สะพานฝายทาสามัคคี ถํ้าน้ําผุด เมืองพังงา พังงา สถานีอุตุ-อุทกวิทยา CCTV คลองพังงา 8.4680228 98.535218    936,070     448,841  

12 TC220603 โรงเรียนบานปาครองชีพ เทพกระษัตรี ถลาง ภูเก็ต สถานีอุตุนิยมวิทยา  - 8.069084 98.350371    891,992     428,422  

13 TC220604 สะพานบานกะทู กะทู กะทู ภูเก็ต สถานีอุตุ-อุทกวิทยา  คลองเก็ตโฮ 7.9036252 98.352293    873,699     428,605  

14 TC220605 สะพานดํารง ตลาดใหญ เมืองภูเก็ต ภูเก็ต สถานีอุตุ-อุทกวิทยา CCTV คลองบางใหญ 7.891025 98.391663    872,299     432,942  

15 TC220511 โรงเรียนบานทับปริก ทับปริก เมืองกระบี่ กระบี่ สถานีอุตุนิยมวิทยา  - 8.182312 98.880975    904,455     486,889  

16 TC220512 สะพานบานทาคลอง ทับปริก เมืองกระบี่ กระบี่ สถานีอุทกวิทยา CCTV คลองกระบี่ใหญ 8.112268 98.904501    896,711     489,479  

17 TC220902 สะพานวัดบางดี บางดี หวยยอด ตรัง สถานีอุตุ-อุทกวิทยา  แมน้ําตรัง 7.814841 99.531815    863,865     558,633  

18 TC220903 โรงเรียนบานคลองลําปริง ละมอ นาโยง ตรัง สถานีอุตุนิยมวิทยา  - 7.609516 99.735772    841,198     581,158  

19 TC220904 
สะพานอนุสาวรียพระยารัษฏานุ

ประดิษฐมหิศรภักดี 
ทับเท่ียง เมืองตรัง ตรัง สถานีอุทกวิทยา CCTV คลองน้ําเจ็ด 7.5645912 99.624306    836,213     568,870  

20 TC220905 สะพานขามคลองนางนอย นาโยงเหนือ นาโยง ตรัง สถานีอุทกวิทยา  คลองนางนอย 7.545334 99.709347    834,098     578,255  

20 TC220905 สะพานขามคลองนางนอย นาโยงเหนือ นาโยง ตรัง สถานีอุทกวิทยา  คลองนางนอย 7.545334 99.709347    834,098     578,255  

21 TC221003 สะพานขามคลองลําชาน ยานตาขาว ยานตาขาว ตรัง สถานีอุต-ุอุทกวิทยา  คลองลําชาน 7.377861 99.681323    815,578     575,192  

22 TC221301 โรงเรียนบานคายรวมมิตร ทุงนุย ควนกาหลง สตูล สถานีอุตุนิยมวิทยา  - 6.904969 100.1292    763,391     624,755  

23 TC221103 สะพานขามคลองละงู ละงู ละงู สตูล สถานีอุทกวิทยา  คลองละงู 6.885862 99.804373    761,206     588,868  

24 TC221202 สะพานควนโดนใน ควนโดน ควนโดน สตูล สถานีอุทกวิทยา  คลองเคียน 6.793268 100.0728    751,027     618,550  

25 TC221203 สะพานบานนาลาน ควนขัน เมืองสตูล สตูล สถานีอุตุ-อุทกวิทยา CCTV ตาลีไกล 6.6252248 100.06116    732,444     617,304  
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

เครื่องวัดระดับน้ําอัตโนมัติ (Water Level 

Sensor) และจอแสดงคาระดับน้ํา 

เครื่องวัดปริมาณน้ําฝนอัตโนมัติ (Rain 

Gauge) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

อุปกรณควบคุมและประมวลผล (RTU/PLC) อุปกรณสื่อสารและรับ-สงสัญญาณ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

อุปกรณถายทอดและบันทึกภาพกลอง CCTV ตูควบคุม 
 

รูปท่ี 2.1-8 อุปกรณสําหรับสถานีสนาม  
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

  

 

 

 

 

 

อุปกรณจายแรงดันไฟฟากระแสตรงแบบสวิทชิ่ง 

(Switching) 
อุปกรณสํารองไฟฟา 

 

 

 

 

 

 

  

แบตเตอรี่ (Battery) อุปกรณปองกันฟาผา (Surge Protection) 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

อุปกรณควบคุมอุณหภูมิ แผนวัดระดับน้ํา 

รูปท่ี 2.1-8 อุปกรณสําหรับสถานีสนาม (ตอ) 
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

 

 

 

 

อุปกรณ Solar Panel อุปกรณ Inverter Pure Sine Wave 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

อุปกรณ Charger controller MPPT Battery deep cycle gel 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

เสาอากาศ 9 dbi ระบบจายไฟฟา กฟภ.(มิเตอรไฟฟา) 

รูปท่ี 2.1-8 อุปกรณเครื่องมือท่ีติดตั้งท่ีสถานีสนาม (ตอ) 
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

 ตารางท่ี 2.1-2 อุปกรณเครื่องมือท่ีติดตั้งท่ีสถานีสนาม 

ลําดับ รายการ ย่ีหอ รุน จํานวน หนวย 

1 สถานีสนามพรอมตูควบคุม   25 สถานี 

2 อุปกรณควบคมุและประมวลผล 

(RTU/PLC) 

B&R Power Panel C30 

4.3" 

25 ชุด 

 

3 อุปกรณสื่อสารและรับ-สงสัญญาณ   25 ชุด 

3.1 อุปกรณสื่อสารและรับ-สงสัญญาณ Milesight UR35 25 ชุด 

3.2 เสาอากาศ 9 dbi   25 ชุด 

4 ระบบจายไฟฟา สํารองไฟฟา และระบบ

ปองกันฟาผาในสถานีสนาม 

  25 ชุด 

4.1 อุปกรณจายแรงดันไฟฟากระแสตรง

แบบสวิทช่ิง (Switching) 

BALLUFF BAE PS-XA-1W-

24-025-016 

25 ชุด 

4.2 ระบบจายไฟฟาระบบโซลาเซลล     

4.2.1 Solar Panel 600 Watts BQ solar BQ-144HBM-

600W 

1 ชุด 

4.2.2 Inverter Pure Sine Wave Suoer FPC-500AL 1 ชุด 

4.2.3 Charger controller MPPT Roexby SY6048 1 ชุด 

4.2.4 Battery deep cycle gel Lumira LSC-12V100AH 1 ชุด 

4.3 ระบบจายไฟฟากระแสสลับ (มิเตอรไฟฟา) การไฟฟาสวน

ภูมิภาค (กฟภ.) 

 21 ระบบ 

4.4 อุปกรณสํารองไฟฟา Mean Well NPB-360-24TB 25 ชุด 

4.5 แบตเตอรี่ 12V45Ah (2ลูก/ชุด) Leoch DJM1245 25 ชุด 

4.6 ระบบปองกันฟาผาในสถานีสนาม Raycap ProTec T2-300-

2+0 

25 ชุด 

5 เครื่องวัดระดับนํ้าอัตโนมัติ (Water Level 

Sensor) และจอแสดงคาระดับนํ้า 

  

 

16 ชุด 

5.1 เครื่องวัดระดับนํ้าอัตโนมัติแบบ Radar 

(Water Level Sensor)  

VEGA VEGAPuls6X 16 ชุด 

5.2 จอแสดงคาระดับนํ้า VEGA Vegamet391 16 ชุด 

6 เครื่องวัดปรมิาณนํ้าฝนอัตโนมัติ (Rain 

Gauge) 

HyQuest 

Solutions 

TB3 17 เครื่อง 

7 อุปกรณถายทอดและบันทึกภาพกลอง 

CCTV พรอมอุปกรณประกอบ 

Bosch AUTODOME IP 

starlight 5000i 

8 ชุด 
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

 ตารางท่ี 2.1-3 คุณสมบัติอุปกรณเครื่องมือท่ีติดตั้งท่ีสถานีสนาม 

องคประกอบ คุณสมบัติ/ชนิด 

สถานีสนาม เปนสถานีติดตั้งบริเวณราวสะพานและพ้ืนดิน ลักษณะเปน

สี่เหลี่ยมมีรั้วตาขายลอมรอบ มีกุญแจล็อคปองกันการโจรกรรม 

และปายแสดงขอมูลประจําสถานี 

ตูควบคุม เปนตู outdoor ท่ีเหมาะสําหรับอยูภายนอกอาคาร ติดตั้งตูให

สูงกวาระดับน้ําสูงสุด ณ ตําแหนงท่ีตั้งสถานี ตามขอกําหนด 

ระบบควบคุม ระบบ PLC ทําหนาท่ีควบคุมการทํางานของสถานีสนาม

เชื่อมตอกับเครื่องแมขายท่ีสถานีหลัก โดยมี CPU และสวน 

Input/Output รวมท้ังคุณสมบัติอ่ืนๆ ตามขอกําหนด 

อุปกรณระบบสื่อสาร Router and Modem 3G/4G 

ระบบความปลอดภัย/สวนประกอบ -  รั้ว 

-  ระบบ Surge protection ดานสายไฟฟา และสายสัญญาณ 

-  ระบบสายไฟ/สํารองไฟ ซ่ึงมี Battery สํารองไฟไดไมนอย

กวา 48 ชม. 

-  ระบบ Door Switch เพ่ือตรวจสอบการเปดประตูสถานี 

-  แผนวัดระดับน้ํา 

เครื่องมือวัด 

-เครื่องวัดระดับน้ํา 

-เครื่องวัดน้ําฝนอัตโนมัติ 

 

แบบ Radar Water Level 

แบบ Tipping Bucket 

อุปกรณถายทอดสัญญาณภาพผาน

กลอง CCTV 

- Dome IP Camera สําหรับแสดงภาพ Overview ถายภาพ 

Staff Gauge 

 

 3) ระบบไฟฟาและระบบสํารองไฟฟา 

  ระบบไฟฟาหลักท่ีสถานีสนามเปนไฟฟากระแสสลับ 220V/50Hz จากการไฟฟาสวนภูมิภาค

และมีระบบไฟฟาสํารอง ขนาด 12V 45 AH ยี่หอ Leoch รุน DJM1245 จํานวน 2 ชุด จายไฟฟาสํารองได

อยางนอย 48 ชม. และมีการใชระบบ solar cell โดยใชเซลลแสงอาทิตย (Solar Cell) ในการเปลี่ยน

พลังงานแสงอาทิตย ใหเปนพลังงานไฟฟา โดยกระแสไฟฟาท่ีผลิตไดจากโซลาเซลลนั้น จะเปนไฟฟา

กระแสตรง (Direct Current) ซ่ึงเราสามารถนํามาใชประโยชนไดทันที รวมท้ังสามารถเก็บไวในแบตเตอรี่

เพ่ือใชงานภายหลังได 
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  4) ระบบส่ือสารและรับ-สงสัญญาณ 

  ทําหนาท่ีในการรับ-สง ขอมูล หรือคําสั่งระหวางเครื่องคอมพิวเตอรแมขายระบบโทรมาตรท่ี

สถานีควบคุมหลัก กับสถานีสนามหรือหนวยควบคุมระยะไกล (Remote Terminal Unit : RTU) โดยการ

สื่อสาร ใชระบบ MPLS (Multi Protocol Label Switching) ของผูใหบริการ AIS ซ่ึงมีอุปกรณสื่อสาร 

ยี่หอ Milesight รุน UR35 สรุประบบการสื่อสารท่ีใชติดตอ ระหวางสถานีตางๆ ในตารางท่ี 2.1-4 

 

ตารางท่ี 2.1-4 สรุปรายละเอียดระบบส่ือสารท่ีใชรับสงขอมูลระหวางสถานีตางๆ 

รายละเอียดสถานี ระบบการส่ือสารท่ีใช 

สถานีหลัก เปนวงจรเชา MPLS (Multi-Protocol Label 

Switching) ความเร็วในการรับ-สง ขอมูล 2 Mbps จากผู

ใหบริการโครงขาย AIS โดยเชือ่มตอผาน Server AWN 

ของ AIS ซ่ึงสามารถรองรับขอมูลจากสถานีสนาม ท้ัง 25 

สถานี ได 

สถานีหลัก กับเครือขาย Internet ใชระบบการเชื่อมโยงผานระบบ LAN กับระบบภายใน

กองวิเคราะหและประเมิณสถานการณน้ํา 

สถานีหลักกับฐานขอมูล/ระบบภายใน

สถานีหลัก 

ใชระบบการเชื่อมโยงผานระบบ LAN กับระบบภายใน

กองวิเคราะหและประเมิณสถานการณน้ํา 

สถานีหลัก กับ สถานีสนาม  ใชระบบ Internet Sim Fixed IP/APN, 1GB 

Unlimited FUP 384Kbps ผาน Server ของผูใหบริการ 

และเชื่อมตอมาท่ีสถานีหลักผานระบบ  MPLS (Multi-

Protocol Label Switching) ซ่ึงเปนระบบท่ีใชอยูใน

ปจจุบัน 

อุปกรณถายทอดและบันทึกภาพกลอง CCTV สื่อสารผานระบบ Internet แบบ Fiber Optic ของ 

บริษัท โทรคมนาคมแหงชาติ จํากัด (มหาชน) 

 

  



 

 

 

  

      
การใชงานและการตรวจสอบการทาํงาน 

 

 

บทที่ 3 
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 บทท่ี 3 

การใชงานและการตรวจสอบการทํางาน 
 

 เครื่องคอมพิวเตอรแมขายของระบบโทรมาตรท่ีต้ังอยูท่ีสถานีหลัก ทําหนาท่ีในการรับขอมูล

ตรวจวัดจากสถานีสนามและจัดเก็บลงในระบบฐานขอมูล รวมท้ัง บันทึกภาพจากกลอง CCTV ท่ีสถานี

สนามมาเก็บไวในระบบฐานขอมูลรูปภาพ เครื่องแมขายของระบบโทรมาตร ประกอบดวย เครื่องแมขาย 

Database, เครื่องแมขาย SCADA เครื่องแมขาย Flood server และเครื่องแมขาย Web server ซ่ึงแตละ

เครื่องแมขายมีหนาท่ีการทํางานและการตรวจสอบดังนี้ 
 

3.1 การทํางานของเคร่ืองแมขายระบบโทรมาตร 

 1) เครื่องแมขาย SCADA ทําหนาท่ีในการควบคุมการทํางานและติดตอสื่อสารกับสถานีสนาม 

รวมท้ังประมวลผลขอมูลตรวจวัดตางๆ ท่ีสงมาจากสถานีสนาม หากเครื่องแมขาย SCADA เกิดขอขัดของหรือ

ถูกปดโปรแกรมบางตัว จะทําใหกระบวนการรับ ประมวลผล และจัดเก็บขอมูลไมสามารถดําเนินการได

สมบูรณ ซ่ึงสงผลใหขอมูลในฐานขอมูลขาดหาย 

 2) เครื่องแมขาย Database ทําหนาท่ีในการจัดเก็บขอมูลตางๆ ท่ีไดถูกประมวลผลแลวจากเครื่อง

แมขาย SCADA ไดแก ปริมาณฝน ระดับน้ํา ปริมาณน้ํา และรวมถึงสถานะของแตละสถานี ซ่ึงผูใชสามารถ

เรียกดูขอมูลไดผานการใชงานโปรแกรมบริหารจัดการฐานขอมูล 

 3) เครื่องแมขาย Flood server ทําหนาท่ีในการวิ เคราะห คํานวณระดับน้ํา ปริมาณน้ํา  

ณ จุดตางๆ ตามลําน้ํา และพ้ืนท่ีเสี่ยงภัย ณ เวลาจริง ดวยแบบจําลองคณิตศาสตรของ DHI รุน 2020 

ประกอบดวย แบบจําลองดานน้ําทวม (MIKE FLOOD) และแบบจําลองดานการใชน้ํา (MIKE Hydro BASIN)  

 4) เครื่องแมขาย Web server เครื่องแมขายนี้จะทําใหท่ีใหบริการเว็บไซตโครงการเพ่ือนําเสนอ

ขอมูลตรวจวัดท่ีจัดเก็บในฐานขอมูล และขอมูลผลคาดการณสถานการณน้ําดวยแบบจําลองคณิตศาสตร  

ในรูปแบบกราฟ ตาราง และรายงานรวมท้ังขอมูลการเตือนภัย โดยมีการแปลความหมายใหอยูในรูปแบบท่ี

เจาหนาท่ีของหนวยงานตางๆ และประชาชนท่ัวไปเขาใจความหมาย และสามารถนําไปใชประโยชนไดสะดวก

งายดาย ท่ีนําไปใชและเขาใจไดงาย 
 

3.2 การใชงานสําหรับตรวจสอบการทํางานของระบบโทรมาตร 

 การตรวจสอบการทํางานของระบบโทรมาตร ดําเนินการดวยการตรวจสอบขอมูลท่ีแสดงใน

โปรแกรม Control Maestro ผานเครื่อง Workstation ท่ีติดตั้ง SCADA View และเว็บไซตโครงการ  

วาขอมูลตรวจวัด ท่ีแสดงเปน ณ เวลาปจจุบันหรือไม หากผลการตรวจสอบพบวาขอมูลไมเปนเวลาท่ี

ใกลเคียงกับเวลาปจจุบัน ลําดับตอไปให ทําการตรวจสอบข้ันตนกอนวาการเชื่อมตออินเทอรเน็ตของเครื่อง

แมขายท้ังหมดเปนปกติหรือไม หากการเชื่อมตออินเทอรเน็ตเปนปกติ แตขอมูลไมเปนเวลาปจจุบันใหทํา

การปดเครื่องแมขายท้ังหมด แลวจึงเปดเครื่องแมขายตางๆ ใหม   
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 3.3 การใชงานและตรวจสอบการเช่ือมโยงขอมูล 

 การตรวจสอบการเชื่อมโยงขอมูลผานระบบ SCADA โดยอาศัยโปรแกรมเชื่อมโยงขอมูล  

OPC Server สําหรับ OPC นั้นยอมาจาก OLE for Process Control เปนโปรแกรม Interface ท่ีเปน

โปรแกรมคอมพิวเตอรท่ีไวใชในการติดตอสื่อสารกับอุปกรณทางดานอุตสาหกรรม OPC ถูกจัดการบน

เซิรฟเวอรและไคลเอนตโดยท่ี OPC Server เปนโปรแกรมท่ีแปลงโปรโตคอลการเชื่อมตอของ Hardware 

PLC ไปเปน OPC โปรโตคอล ซ่ึง OPC client software เปนโปรแกรมท่ีจําเปนจะตองเชื่อมตอกับ

ฮารดแวรตางๆ เชน HMI, Servo motor, Controller หรืออุปกรณท่ีเก่ียวของกับ PLC ตางๆ โดย OPC 

client จะใช OPC server เพ่ือรับขอมูลหรือสงขอมูลคําสั่งไปยัง Hardware โดยมีข้ันตอนการเชื่อมโยง

ขอมูลจากสถานีสนาม ดังนี้ 

1. เปดตัว Kepware OPC Software (KEPServer EX) ท่ีติดตั้งบนเครื่องแมขาย SCADA ข้ึนมา 

2. ทําการเพ่ิม Device โดยเลือกเปน Modbus TCP/IP Ethernet และกําหนด IP Address  

ท่ีจะติดตอกับ PLC ท่ีติดอยูท่ีสถานีสนาม 

3. เพ่ิม Tag และกําหนด Address ใหตรงกับท่ีกําหนดไวในตัว PLC ท่ีติดอยู ท่ีสถานีสนาม  

เปนอันเสร็จในการใชตัว Kepware OPC Software (KEPServer EX) ในการรับ-สงขอมูลกับ PLC ท่ีติดอยู

ท่ีสถานีสนาม 
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 ตารางท่ี 3.3-1 รายละเอียดหมายเลข IP Address ของสถานีสนามลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก 

ลําดับ

ท่ี 
รหัสสถานี ชื่อสถาน ี เบอรโทร Sim IP SIM 

 

1 TC220105 โรงเรียนกระบุรีวิทยา 0671533112 10.70.9.191  

2 TC220202 สะพานพุทธรักษ 0671533119 10.70.9.130  

3 TC220203 โรงเรียนบานในวง 0671533120 10.70.9.187  

4 TC220303 สะพานบอนํ้ารอน 0671533122 10.70.9.162  

5 TC220304 สนามกีฬาอบต.หาดสมแปน 0671533125 10.70.9.115  

6 TC220305 โรงเรียนบานทองหลาง 0671533132 10.70.9.58  

7 TC220306 สะพานบานฝายทา 0671533133 10.70.9.32  

8 TC220402 สะพานทานเจาฟา 0671533142 10.70.9.225  

9 TC220508 โรงเรียนบานในวัง 0671533143 10.70.9.164  

10 TC220509 สะพานวัดนิโครธาราม 0671533144 10.70.9.233  

11 TC220510 สะพานฝายทาสามัคค ี 0671533152 10.70.9.249  

12 TC220603 โรงเรียนบานปาครองชีพ 0671533160 10.70.9.74  

13 TC220604 สะพานบานกะทู 0671533163 10.70.9.156  

14 TC220605 สะพานดํารง 0671533168 10.70.9.146  

15 TC220511 โรงเรียนบานทับปริก 0671533169 10.70.9.19  

16 TC220512 สะพานบานทาคลอง 0671533170 10.70.9.189  

17 TC220902 สะพานวัดบางด ี 0671533172 10.70.9.120  

18 TC220903 โรงเรียนบานคลองลาํปริง 0671533173 10.70.9.158  

19 TC220904 สะพานอนุสาวรียพระยารัษฏานุ

ประดิษฐมหิศรภักด ี

0671533174 10.70.9.195 

 

20 TC220905 สะพานขามคลองนางนอย 0671533175 10.70.9.22  

21 TC221003 สะพานขามคลองลําชาน 0671533178 10.70.9.77  

22 TC221301 โรงเรียนบานคายรวมมติร 0671533179 10.70.9.65  

23 TC221103 สะพานขามคลองละงู 0671533184 10.70.9.66  

24 TC221202 สะพานควนโดนใน 0671533192 10.70.9.105  

25 TC221203 สะพานบานนาลาน 0671533197 10.70.9.242  
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โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

 ตารางท่ี 3.3-2 รายละเอียด Tag Name และ Modbus Address 
Tag Name Description MODBUS Address 

Integer (Read Only) 

RF Rain  60 Minute Acc Real Time 400001 

WL_PLC Water Level Sensor Real Time 400002 

WL_MIN77 Water Minimum  7.00am - 7.00am yesterday 400003 

WL_TIME_MIN77 Time Water Minimum  7.00am - 7.00am yesterday 400004 

WL_MAX77 Water Maximum  7.00am - 7.00am yesterday 400005 

WL_TIME_MAX77 Time Water Maximum  7.00am - 7.00am yesterday 400006 

WL_AVG77 Water Average  7.00am - 7.00am yesterday 400007 

DB_RF15 DataBase Rain 15 Minute 400021 

DB_RF60 DataBase Rain 60 Minute 400022 

DB_RF24 DataBase Rain Today 400023 

DB_RF77 DataBase for Last Rain 7.00am - 7.00am 400024 

DB_HHMM Database HHMM for database 400025 

DB_RF12 DataBase Rain 12 Hour 400026 

RTU_STATUS Control bit and RTU Status (16 bit) 400041 

Integer (Read&Write) 

RTU_SET RTU Set time Flag 400047 

RTU_YYYY RTU Set Year (YYYY) 400048 

RTU_MMDD RTU Set Month/Date (MMDD) 400049 

RTU_HHMM RTU Set Clock (HHMM) 400050 

RTU_DD RTU Set Date (DD) 400051 

RTU_MM RTU Set Month (MM) 400052 

RTU_HH RTU Set Clock (HH) 400053 

RTU_NN RTU Set Clock (NN) 400054 

Float (Read Only) 

RF60_F Rain 60 Minute Acc Real Time 400101 

WL_F Water Level Sensor + Zero Gauge Real Time 400103 

WL_MIN77_F Water Minimum  7.00am - 7.00am yesterday 400105 

WL_MAX77_F Water Maximum  7.00am - 7.00am yesterday 400107 

WL_AVG77_F Water Average  7.00am - 7.00am yesterday 400109 

DB_RF15_F DataBase Rain 15 Minute 400111 

DB_RF60_F DataBase Rain 60 Minute 400113 

DB_RFTD_F DataBase Rain Today 400115 

DB_RF77_F DataBase for Last Rain 7.00am - 7.00am 400117 

DB_RF12_F DataBase Rain 12 Hour 400119 

WC_F Water Content - Rating Curve Table 400121 

DB_RF24_F DataBase Rain 24 Hour 400123 

DB_RF30_F DataBase Rain 30 Minute 400125 

RF_F Rain 15 Minute Acc Real Time 400127 

Float (Read&Write) 

ZERO_GAUGE Set Zero Gauge to Station 400131 
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โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

 วิธีเช็คการสื่อสาร/การเชื่อมตอ (Communication) วา PLC ท่ีติดอยู ท่ีสถานีสนามยังสามารถ 

รับ-สงขอมูลไดปกติหรือไม ดังนี้ 

1. เปดตัว Kepware OPC Software (KEPServer EX) ท่ีติดตั้งบนเครื่องแมขาย SCADA ข้ึนมา 

2. ทําการคลิกท่ี Quick Client ตาม รูปภาพท่ี 3.3-1 และจะไดหนาตางแสดงขอมูล Quick Client 

ตาม รูปภาพท่ี 3.3-2 

3. เม่ือหนาตางแสดงขอมูล Quick Client ของ KEPServer EX แสดงข้ึนมา ผูใชงานสามารถเลือก

สถานีทางดานเมนูซายมือไดเลย อยางเชนใน รูปภาพท่ี 3.3-2 เลือกเปน 01_DWR_SW.SW01.MB_(R) 

หมายถึง สถานีท่ี 01 คือ TC220105 : โรงเรียนกระบุรีวิทยา (สามารถดูรายละเอียดชื่อสถานีไดท่ี รูปภาพท่ี 

3.3-1 ในหัวขอ Description) ซ่ึงจาก รูปภาพท่ี 3.3-2 บงบอกไดวา สถานีนี้ เครื่องแมขาย SCADA สามารถ

ติดตอสื่อสาร รับ-สงขอมูล กับ PLC ท่ีติดตั้งอยูท่ีสถานีไดปกติ เปนการเช็คการติดตอสื่อสารขอมูลจากสถานี

สนามวาขอมูลเรียกมาอยูใน Quality Good นั่นหมายถึง การติดตอสื่อสารขอมูลมาปกติ แตถาสถานีไหนไม

ปกติจะแสดงดัง รูปภาพท่ี 3.3-3 เลือกเปน 09_DWR_SW.SW09.MB_(R) หมายถึง สถานี ท่ี  09 คือ 

TC220508 : โรงเรียนบานในวัง เปนการเช็คการติดตอสื่อสารขอมูลจากสถานีสนามเรียกมาอยูใน Quality 

Bad นั่นหมายถึง การติดตอสื่อสารขอมูลยังติดตอไมได หรือสถานีท่ีไมปกติ 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปท่ี 3.3-1 ตัวอยางหนาตางแสดง KEPServer EX 
 

 

รูปท่ี 3.3-1 ตัวอยางหนาตางแสดง KEPServer EX 
 

Click. 
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รูปท่ี 3.3-2 ตัวอยางหนาตางแสดงขอมูล Quick Client ของ KEPServer EX ท่ีสถานีปกติ 

 

 
 

รูปท่ี 3.3-3 ตัวอยางหนาตางแสดงขอมูล Quick Client ของ KEPServer EX ท่ีสถานีผิดปกติ 
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โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

  ปญหา ถาดูจากหนาเครื่องแมขาย SCADA หรือบนหนา Website พบเจอสถานีผิดปกติ หรือขาด

การเชื่อมตอสาเหตุเกิดจาก 

 -  ไฟฟาขัดของ 

 -  SIM Card/ผูใหบริการ Cellular Network 

 -  PLC เกิดขัดของ/เสียหาย 

 -  เครื่องแมขาย SCADA เกิดขัดของ/เสียหาย 

 

3.4 การใชงานเคร่ืองคอมพิวเตอรแมขายระบบโทรมาตร (SCADA Server) 

 ข้ันตอนการเปดเครื่องแมขาย SCADA 

 1) เขาไปท่ีเครื่อง SCADA  

 2) ผูใชงานสามารถคลิกไอคอน            ท่ีมีชื่อวา DWR_MS_CM2018.cmp บนหนา Desktop 

Computer หรือไปตาม Directory ในเครื่อง SCADA Server ท่ี C:\SCADA\ SCADA_MS\DWR_MS_CM2018.cmp 

ก็จะสามารถเปดโปรแกรม Control Maestro. (SCADA) ของโครงการระบบติดตามสถานการณน้ําทางไกลอัตโนมัติ 

(ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) ได 

 3) เม่ือโปรแกรม Run Process เรียบรอย จะแสดงหนาตางแสดงขอมูลของงานของโครงการ 

ดังรูปท่ี 3.4-1 

 

 
 

รูปท่ี 3.4-1 หนาตางแสดงขอมูลของโครงการ  
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 
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  ปญหาและวิธีแกไข ถาโปรแกรม Run Process เรียบรอยแลว ไมแสดงหนาตางแสดงขอมูลของ

งานของโครงการ หรือผูใชงานอาจจะทําการปดไปโดยไมไดตั้งใจ ใหทําตามขั้นตอนการเปดหนาตาง

แสดงขอมูลของโครงการ ดังรูปที่ 3.4-2 – 3.4-3 จะแสดงหนาตางแสดงขอมูลของงานของโครงการ  

ดังรูปท่ี 3.4-1 และใชงานโปรแกรมไดปกติ 

ผูใชงานสามารถคลิกไอคอนท่ีมีชื่อวา DWR_MS_CM2018.cmp บนหนา Desktop Computer 

หรือไปตาม Directory ในเครื่อง Computer ท่ี C:\SCADA\SCADA_KK\DWR_MS_CM2018.cmp ก็จะ

สามารถเปดโปรแกรม Control Maestro. (SCADA) ของโครงการระบบติดตามสถานการณน้ําทางไกล

อัตโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) ได และเม่ือโปรแกรมทําการเปดเรียบรอยแลวใหทําการเช็คโปรแกรม

ดังนี้ 

 1. SCADA จะ Start Program ข้ึนมาอยู 2 สวนคือ ตัวโปรแกรม Control Maestro. (SCADA) 

และโปรแกรม CMSqlExtension Application โดยเช็คจาก Icon บน Taskbar ดานลางของ Windows 

บนเครื่อง Server แลวถือวาการ Start Program SCADA เสร็จเรียบรอย 

 2. โปรแกรม Kepware Server Application เปนโปรแกรมท่ี Control Maestro. (SCADA) ได

ทําการเรียกขอมูล MODBUS จาก Station แบบ Real-Time มาแสดงคาบน SCADA Server และบันทึก

คาลง Database Server โดยเช็คจาก Icon บน Taskbar ดานลางของ Windows บนเครื่อง Server 

 

  

รูปท่ี 3.4-2 หนาจอ DWR_MS_CM2018.cmp บนหนา Desktop Computer 
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 เม่ือเปดโปรแกรม Control Maestro. (SCADA) เรียบรอยแลว ตัวโปรแกรมจะแสดงหนาตาง 

(Image Window) ในหนารวมท้ังหมด (All Overview) ของตัวโปรแกรมท่ีมี 3 โครงการอยูบนตัวโปรแกรม 

ไดแก ลุมน้ําแมกลอง – สาละวิน ลุมน้ําสงคราม – หวยหลวง และ ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก 

 

รูปท่ี 3.4-3 แสดงหนาตาง (Image Window) รวมท้ังหมด (All Overview) ของตัวโปรแกรม 

 

การเปดโปรแกรมจะตองรอใหโปรแกรมท่ีเปดรันข้ึนกอนหนาใหเสร็จเรียบรอยกอนจึงจะเปดตัว

ตอไปไดเม่ือเปดครบทุกตัวแลวใหสลับหนาจอการทํางานไปท่ีเครื่องของ IMAGEWEB 

การเริ่มตนเครื่อง SCADA SERVER ใหมแลวเกิดปญหาขัดของ อาจจะมีสาเหตุมาจาก 

1. หอง SERVER มีความจําเปนตองดับไฟ เลยตอง Shutdown เครื่องท้ังระบบ 

2. Restart เครื่อง SCADA Server เนื่องจากเกิด Log Error / Bug ของโปรแกรม 

3. เครื่อง SCADA Server ทําการ Restart เอง 

สาเหตุท่ีกลาวมาขางตนทําใหตัวโปรแกรม Control Maestro. (SCADA) อาจจะเปดข้ึนมาเอง

ไมไดหลังจากท่ีเครื่องทําการ Restart ข้ึนมาใหม (ปจจุบันไดทําการ Auto Start SCADA ไวเรียบรอยแลว) 

หรืออาจจะโดนปดไปเพราะ Services ของ Windows เอง เลยทําใหโปรแกรม Control Maestro. 

(SCADA) ทํางานขัดของเลยทําใหขอมูลท่ีเปน Real-Time, ขอมูลยอนหลัง และขอมูลท่ีทํารายงาน หายไป 

และขอมูลบน Website ไม Update Data แบบ Real-Time อาจจะเกิดจากท่ีตัวโปรแกรม Control 

Maestro. (SCADA) ไมไดเปดทํางาน หรืออาจจะเกิดจากท่ีตัวโปรแกรม Control Maestro. (SCADA)  

ไมสามารถ Connect กับ Database ไมได. 
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  ข้ันตอนการปดเครื่องแมขายโปรแกรม Control Maestro. (SCADA) 

 1) การปดโปรแกรม Control Maestro. (SCADA) บนเครื่อง SCADA Server ใหไปท่ี Taskbar 

ดานลางของ Windows หรือทําการกด Alt + Tab บน Keyboard (แปนพิมพ) เลือกไปท่ีโปรแกรม Control 

Maestro หลังจากนั้นจะปรากฏหนาตางตัวโปรแกรม Control Maestro Studio ข้ึนมา ดังรูปท่ี 3.4-4 

 2) ใหกดสัญลักษณกากบาท เพ่ือทําการปดตัวโปรแกรม Control Maestro. (SCADA) เม่ือทําการกด

สัญลักษณกากบาทเรียบรอยแลว จะข้ึนหนาตางของตัวโปรแกรม Control Maestro. ใหทางผูใชงานรอสักครู 

จนกวาหนาตางนี้จะหายไป เปนอันเสร็จสิ้นวิธีการปดตัวโปรแกรม Control Maestro. (SCADA) เสร็จสมบูรณ 

 

 
 
 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

รูปท่ี 3.4-4 แสดงหนาตางตัวโปรแกรม Control Maestro Studio 

 

Click. 



 

 

 

  

 

โปรแกรมระบบโทรมาตร 

 

 

บทที่ 4 
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 บทท่ี 4 

โปรแกรมระบบโทรมาตร 

 
 ระบบโทรมาตรของโครงการพัฒนาระบบตรวจวัดสถาณการณน้ําทางไกลอัตโนมัติ พ้ืนท่ีลุมน้ํา

ภาคใตฝงตะวันตก มีองคประกอบหลักใหญดังนี้ 

1. Master Station ประกอบไปดวย 

 -  SCADA Server 

 -  Database Server 

 -  Web Server 

 -  Image CCTV Server 

2. Remote Station 

 -  Remote Terminal Unit (RTU) 

 -  Sensor 

 -  Mobile Communication (3G/4G) 

 

 โดย SCADA Server จะทําหนาท่ีเปนสวนประมวลผลกลางของระบบ โดยไดรับขอมูลจาก  

Remote Station สถานีสนาม 25 สถานี ผานระบบสื่อสาร Mobile Communication (3G/4G) 

 สวน SCADA View จะทําหนาท่ีเปนหนาจอแสดงผลเสริม ทําใหเจาหนาท่ีระดับปฏิบัติการสามารถ

ทํางานไดสะดวกยิ่งข้ึน กลาวคือ สามารถใชหนาจอแสดงผลในสวนของระบบโทรมาตร และจัดทํารายงาน

สถานการณตางๆ  

  Database Server นอกจากจะทําหนาท่ีหลักในการเก็บรวบรวมขอมูลของท้ังระบบแลวยังมี

หนาท่ีหลักท่ีสําคัญอีกประการหนึ่งคือ การทําหนาท่ีสงขอมูลอยางตอเนื่องไปยัง Web Server ซ่ึงใช 

Oracle Database เปนระบบฐานขอมูล และใหบริการ Web Application ของโครงการฯ ผานทาง

อินเตอรเน็ต (Internet) สําหรับขอมูลแกบุคคลท่ัวไป  

 

4.1 โปรแกรมควบคุมระบบโทรมาตร  

 โปรแกรมควบคุมระบบโทรมาตรเปนโปรแกรมประยุกตระบบ SCADA (Supervisory Control 

and Data Acquisition) ท่ีพัฒนาดวยซอฟทแวร Control Maestro เวอรชั่น 2018 ของบริษัท Elutions 

R&D Team Ltd. ทํางานไดบนระบบปฏิบัติการไมโครซอฟทวินโดวน Windows Server 2019 ตัวระบบมี

ลักษณะการติดตอกับผูใชเปนชนิด GUI (Graphical User Interface) ใชอุปกรณ Input มาตรฐานเปน

เมาส และคียบอรด และแสดงผลผานทางจอ Monitor 
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  ตัวโปรแกรมระบบจะติดตอกับอุปกรณสื่อสาร (Modem) ซ่ึงจะทําหนาท่ีเปนตัวกลางสื่อสารรับ-สง

ขอมูล ผานทาง ADSL หรือ GPRS และท่ีแตละสถานีจะมี RTU ทําหนาท่ีรับขอมูลโดยตรงกับอุปกรณ

ตรวจวัดมาตรฐานชนิดตางๆ (Sensors) เชน อุปกรณวัดอุณหภูมิ เปนตน แลวนํามาประมวลผล จากนั้น

สงผานตัวกลางการสื่อสาร (Modem) แลวสงผานระบบเครือขาย Cellular Network มายังสถานีหลัก ซ่ึง

ติดตั้งตัวโปรแกรมเอาไว ตัวโปรแกรมแสดงออกมาในรูปแบบตางๆ ตั้งแตรูปภาพกราฟฟก สัญลักษณตางๆ 

และขอมูลตัวเลขท่ีเปลี่ยนแปลงตามความเปนจริง (Real time value) ตลอดถึงการบันทึกขอมูลตางๆ  

ท้ังเหตุการณ (Event summaries) และประวัติขอมูลอยางตอเนื่อง (Historical data) และผลสรุปขอมูล

ท้ังหมดออกมาในรูปแบบของรายงานตามชนิดของอุปกรณวัดประเภทตางๆ และจําแนกตามเวลาอยางเปน

หมวดหมู 

 การรันโปรแกรมระบบจะตองเรียกใชจากไฟลทํางานหรือไอคอน และเนื่องจากโปรแกรมทํางานอยู

บนระบบปฏิบัติการแบบ Multi-tasking จึงสามารถรันโปรแกรมพรอมกับโปรแกรมประยุกตอ่ืนๆ ได 

ในขณะเดียวกันแตเนื่องจากระบบเปนโปรแกรมท่ีจําเปนตองเปดทํางานตลอดเวลา เพ่ือความนาเชื่อถือของ

ระบบ ขอแนะนําใหปดโปรแกรมอ่ืนๆ ท่ีไมเก่ียวของกอนใชโปรแกรมระบบนี้ 

 

4.2 การใชงานโปรแกรมควบคุมระบบโทรมาตร  

4.2.1 การเปดโปรแกรมควบคุมระบบโทรมาตร 

 เม่ือตองการเริ่มการทํางานของโปรแกรมระบบโทรมาตรใหทํางานกดดับเบิ้ลคลิกไอคอนดังรูปท่ี 4.2-1 

 

 
 

 

รูปท่ี 4.2-1 ไอคอนการเขาโปรแกรมควบคุมระบบโทรมาตร
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4.2.2 รูปแบบการแสดงผล 

 หนาจอของระบบจะแสดงผลดวยหนาตางของรูปภาพเต็มจอ มีชนิดของหนาตางแสดงผล 2 ชนิด 

คือ  

 - Main Window หนาตางท่ีจะแสดงผลแทนท่ีบนหนาตางเดิม 

 - Pop-Up Window หนาตางท่ีจะแสดงผลซอนชั้นเปนหนาตางใหม อยูเหนือหนาตางเดิม 

 ในการออกแบบระบบนี้ กําหนดให Main Window เปนสวนของการแสดงผลหลัก และใช  

Pop-Up Window เปนสวนขยายผลเพ่ือแสดงรายละเอียดของขอมูลและสามารถปดเม่ือไมตองการใชงาน

การปอน Input เพ่ือสั่งการระบบมีรูปแบบสวนใหญเปนการใชเมาสเพ่ือกดเลือกบนรูปหรือปุมและใช

คียบอรดปอนคาตัวเลขท่ีตองการตําแหนงหรือรูปภาพท่ีสามารถใชเมาสกด (Click) ได จะแสดงดวยเมาส

เคอเซอรท่ีเปนรูปมือสีแดง 

 

4.2.3 การใชงานระบบท่ัวไป 

 เม่ือเริ่มเขาสูโปรแกรมระบบหนาจอหลักจะแสดงดังรูปท่ี 4.2-1 

 

 

รูปท่ี 4.2-2 Pop Up Window กอนเขาหนาจอหลัก (Over View) 

 

 จากหนาจอจะแสดงขอมูลของระบบโทรมาตร 25 สถานี เราสามารถคลิกเขาไปดูรายละเอียดของ 

แตละสถานีไดจาก Icon ตางๆ ท่ีมีอยูตามแตละสถานีซ่ึงแตละสถานีก็จะทํางาน Pop up Window ข้ึนมา

ใหมตามแตผูใชจะเลือกสั่งการวาจะดูขอมูลอะไรในสถานีนั้นๆ ดังแสดงในรูปท่ี 4.2-2 
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รูปท่ี 4.2-3 เมนูหลักของหนาจอ (Main Menu) 

 

 จากรูปเม่ือเขาหนาหลักของระบบจะเห็นเมนูท่ีจะเขาไปดูขอมูลหลักๆ ท้ังหมด 5 เมนูดังนี้ 

1) OVERVIEW 

2) DATA 

3) ALL DATA 

4) CCTV 

5) REPORT 

 นอกจากนี้ยังมีสัญลักษณท่ีบงบอกวาตอนนี้สถานะการติดตอของสถานีนั้นเปนอยางไรและสถานี

นั้นๆ เปนของโครงการใด ดังแสดงในรูปและรูปท่ี 4.2.-4 

 

 
 

รูปท่ี 4.2-4 เมนูสัญลักษณอธิบายสถานการณน้ําและการตรวจวัดท่ีติดตั้งท่ีสถานีสนาม 
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รูปท่ี 4.2-5 เมนูหนาจอ (ALL DATA) 
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รูปท่ี 4.2-6 หนาจอ (DATA) 

 

 จากหนาจอ Monitor ท่ีปรากฏนั้นจะแสดงคาขอมูลของสถานีดังรูปท่ี 4.2-6 

- คาระดับน้ํา 

- คาปริมาณน้ํา 

- คาระดับน้ําฝนราย 15 นาที 

- คาระดับน้ําฝนรายวัน (ตั้งแตเวลา 7.00-เวลาท่ีอานในขณะนั้น) 
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รูปท่ี 4.2-7 รายละเอียดของสถานีโทรมาตร 

 

  
 

รูปท่ี 4.2-8 ตัวอยางหนาจอรายละเอียดของสถานี 

 

 จากรูปแสดงขอมูลของแตละสถานีดังนี้ 

- ขอมูลลาสุดวาไดรับขอมูลเวลาใด 

- สถานะการติดตอสื่อสารของแตละสถานี 

- สถานะของประตูของแตละสถานี 

- คาระดับน้ําฝน ราย 15 นาที ,รายวัน และน้ําฝนเม่ือวานนี้ 

- คาระดับตลิ่ง ซาย-ขวา 

- คาระดับทองน้ํา 

- คาระดับวิกฤติ 



       

 

 

4-8 

 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

 - คาระดับน้ําสูงสุดต่ําสุดเม่ือวานนี้ 
 

 
 

รูปท่ี 4.2-9 หนาจอ Alarm Pop up 

 

 เม่ือเกิดเหตุการณท่ีทําใหเกิด Alarm จะเกิด Alarm Pop up พรอมเสียงท่ีกลางจอภาพ เพ่ือให

ผูใชทําการรับทราบ ท่ี Alarm Pop up  จะมีปุมกดเพ่ือสั่งงานเก่ียวกับ Alarm ท่ีเกิดข้ึน   

- ปุม Clear เม่ือตองการท่ีจะลบ Alarm 

- ปุม Clear All ลบทุก Alarm ท่ีมีอยู 

- ปุม Relax เม่ือตองการให Alarm หยุดชั่วคราว 

- ปุม Quiet ใชสําหรับปดเสียง 

 

4.2.4   การใชงานกราฟดูขอมูล 

 กราฟขอมูลเปนสวนหนึ่งของระบบท่ีทําหนาท่ีดูขอมูลท่ีทําการบันทึกท่ีผานมาหรือคาขอมูลปจจุบัน  

กราฟขอมูลสามารถกําหนด แกไขในการดูขอมูล สามารถแสดงขอมูลกราฟถึง 16 คา ในแตละสีและกําหนด

ขอบเขตการใชงานของผูปฏิบัติงานได 

 

 
 

รูปท่ี 4.2-10 หนาจอกราฟดูขอมูล 
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 ในหนาจอของกราฟนั้นตามปกติจะมีสวนประกอบดังนี้ 

(1) Graph Area เปนสวนกลางของพ้ืนท่ีใชสําหรับแสดงกราฟขอมูล 

(2) Tag (value) Scale เปน Vertical bar ท่ีอยูทางซายของ Window (default) บารนี้สามารถ

ยายไปท้ังซายหรือขวาของ Window โดยการคลิกเมาสปุมขวาคางแลวลาก 

(3) Time Scale เปน Horizontal bar ท่ีอยูขางลางของ Window แสดงคาเวลาและวันท่ี 

(4) Scroll Bar เปนบารและปุมใชทําการเลื่อนกราฟ 

หนาจอประกอบดวยแถบ Menu ซ่ึงมีรายการยอยใหเลือกดังนี้ 

• File 

• Setup 

• Modes 

• Operations 

• Options 

• Help 

 

1) File 

 - Print สั่งพิมพ Chart ท่ีปรากฎอยูบนหนาจอ 

 - Exit ปดหนาจอ Chart 

2) Setup กําหนดสวนประกอบของ Chart 

 - Display parameters เลือกประเภทของกราฟ 

 - Fill reference กําหนดรูปแบบการแสดงคา 

• Low limit : แสดงคาต่ําสุดของคาตัวแปร 

• Value : แสดงคาท่ีตั้งไวมาเปรียบเทียบระหวาง คาสูงสุดกับคาต่ําสุด 

  - Tag parameters 

• Station : ระบุ Station ของตัวแปร 

• Tag : ระบุ ตัวแปร เพ่ือทําการแสดงบน Chart 

• Label : ระบุ ประเภทสําหรับแสดงบน Scale 

  - Tag scale limits ระบุขอบเขตของ Scale 

• Low : ระบุ คาต่ําสุดในกราฟ 

• High : ระบุ คาสูงสุดในกราฟ 

• Default tag limits : กําหนดใหคาท่ีระบุไวเปนคา default ในกราฟ 

  - Extended parameters กําหนดคาตัวแปรเพ่ิมเติม 

  - Control limits กําหนดของเขตต่ําสุดและสูงสุดเพ่ือลากเสนกราฟ 
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 • Draw low limit : กําหนดคาต่ําสุด 

• Draw high limit : กําหนดคาสูงสุด 

• Invert color out of limits : กําหนดสีของคาท่ีเกินขอบเขตท่ีกําหนดไว 

 - Graph Description : กําหนดรายละเอียดในกราฟ 

 - Use tag description : ใชรายละเอียดเดียวกับตัวแปร 

• Enter description : ใชกําหนดรายละเอียดลงในชอง 

• Write description on scale: กําหนดรายละเอียดท่ีจะแสดงขาง Scale 

 - Reference Graph Description : การกําหนดกราฟอางอิง 

 - Reference Name: ใสชื่อกราฟท่ีอางอิง 

• Display parameters: กําหนดคาการแสดง 

 - Graph color: ระบุสีของกราฟ 

 - Graph pattern: ระบุลายของกราฟ 

 - Line Width : กําหนดความกวางของเสนกราฟท่ีอางอิง 

• Source of Data : เลือกแหลงขอมูล 

 - History : กราฟอางอิงซ่ึงนําขอมูลคาตัวแปรมาจากชวงเวลาท่ีระบุไว 

 - Manual : กราฟอางอิงซ่ึงกําหนดโดยผูใช 

 - Exiting : กราฟอางอิงซ่ึงถูกใชสําหรับกราฟอ่ืน 

• Source Parameters: เลือกแหลงตัวแปร 

 - Station : ระบุ Station ของตัวแปร 

 - Tag: ระบุ ตัวแปร เพ่ือทําการแสดงบน Chart 

 - Date Time Period : ระบุ ชวงวัน และเวลาของการเริ่ม Chart 

 - Chart Time definition กําหนดชวงเวลา 

• Chart start time ระบุวันและเวลาท่ีจะใหขอมูลแสดงผล 

• Chart time period ระบุขอบเขตเวลาของ Chart 

• Window time period ระบุชวงเวลาตอ 1 หนา 

 3) Modes 

- Online แสดงคา ณ. ปจจุบัน 

- History  แสดงคาท่ีทําการบันทึกไปแลวโดยกําหนดเวลาท่ี Time definition 

 4) Operation 

- Zoom Back กลับไปตําแหนง Zoom ปกติ 

- Default Zoom ใชตําแหนงเดิมในการ Zoom 
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   เราสามารถ Zoom โดยใชเมาสคลิกปุมซายคางแลวลากบริเวณพ้ืนท่ี ท่ีตองการ Zoom 

 5) Options 

  - Data box ใชแสดงขอมูลท่ีเปนคาขอมูลตัวเลข โดยคาขอมูลจะแสดงคาเม่ือเรานําเมาสไป

บริเวณ Graph Area 

 6) Help 

  - Help on help เขาสู menu ชวยเหลือ 

 

4.2.5   Alarm Summaries 

 Events Summary จะแสดง Alarm ท่ีเกิดข้ึนในระบบสามารถแสดงเปนกลุมโดยการสรางกลุม

หรือชนิดของ Alarm หนาจอประกอบดวยแถบ Menu ซ่ึงมีรายการยอยใหเลือกดังนี้ 

- File 

- View 

- Operations 

- Settings 

- Report 

- Help 

1) File 

 -    Print  พิมพขอมูลออกทางเครื่องพิมพ 

 -    Exit ออกจาก Alarm summary 

 2)  View 

- Toolbar แสดงแถบเครื่องมือหรือไมแสดง 

- Status Bar แสดงสถานะหรือไมแสดง 

3)   Operations ปฏิบัติการท่ีเก่ียวกับขอความเตือน 

- Assist เม่ือเลือกขอความจะเกิดเมนูชวยเหลือในกรณีท่ีขอความมีเมนูชวยเหลือ 

- Ack All ทําการ Acknowledge ขอความเตือนท้ังหมด 

- Ack Selected เลือกขอความเตือนท่ีจะ Acknowledge 

- Force End เลือกขอความเตือนจากรายการเพ่ือจะทําการ Force End 

- Massages เขียนขอความลงใน Alarm summary 

- Comments เขียน Comments ลงในขอความเม่ือคลิกเลือกจะเกิด Pop up window 

ใหทําเขียน Comments 

- Online เลือกโหมดในการใชงาน 

 4)   Settings 

- Online เลือกโหมดในการใชงานและแสดงขอความ 
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  5)   Report 

- Option ใชในการตั้งคาในการพิมพขอมูล 

- Alarm History Folder ตั้งคาแฟมขอมูลท่ีตองการ 

 6)   Help 

   -    Help on help เม่ือตองการความชวยเหลือ 

 

 
 

รูปท่ี 4.2-11 หนาจอ Alarm Summaries 

  

4.2.6 การแสดงรายงาน (Report) 

 ในสวนของการแสดงรายงานซ่ึงจะแสดงผลในขอมูลเชิงตัวเลข บนฐานขอมูลโปรแกรม Excel  

การเรียกใชงานใหทําการเขาเมนูท่ี เมนูหลัก แลวทําการเลือกหัวขอ Report จะเกิด Pop up ใหมข้ึนมา

เปนเมนู Report จะแสดงหัวขอการใชงาน 

 การใชงานของเมนู Report นั้นประกอบไปดวยสวนของ วันท่ี สถานท่ี หรือสถานี ท่ีใชในการเลือก

รายงานและมีปุมเลือกวันท่ีในการเพ่ิมลด และสวนท่ีใชเปดรายงาน และเปดแฟมขอมูลท้ังหมด   

 

4.3   สราง Project 

 เม่ือเริ่มแรก CONTROL MAESTRO จะแสดงหนาจอในการสราง Project โดยผูใชสามารถ

สรางใหมหรือเปด Project ท่ีเคยใชงานมาแลวเพ่ือทําการแกไขได ดังรูปท่ี 4.3-1 
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รูปท่ี 4.3-1 การเขาโปรแกรมเริ่มสราง Project 

 

 เม่ือกด New เพ่ือสราง Project จะปรากฏหนาจอดังภาพดานลาง แลวทําการตั้งชื่อ Project และ 

Directory ของ Project ตัวอยางดังรูปท่ี 4.3-2 

 
 

รูปท่ี 4.3-2 ข้ันตอนการสราง Project 

  

 หลังจากกด OK ใหกดเลือก Project ท่ีเราไดทําการตั้งชื่อ แลวหลังจากนั้นใหกดปุม Start ตัวอยาง

ดังรูปท่ี 4.3-3 
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รูปท่ี 4.3-3 หนาตางเลือกสราง Project ใหม 

 

 CONTROL MAESTRO จะเริ่มการทํางาน พรอมท้ังตรวจสอบทรัพยากรสําหรับติดตั้งใน

คอมพิวเตอรหลังจากนัน้รอสักครู ดังรูปท่ี 4.3-4  

 

 
 

รูปท่ี 4.3-4 หนาตางโปรแกรมเริ่มทํางานและตรวจสอบขอมูลและทรัพยากรท่ีจําเปน 

 

4.3.1 เริ่มการทํางาน 

 ไป ท่ีหน าต าง  CONTROL MAESTRO  User name : user เลื อก  Show Studio จะมีหน าจอ 

Application Studio แสดงข้ึนมา  
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รูปท่ี 4.3-5 หนาตาง  User name : user และ Application Studio 

 

1) การตั้งคาโฟลเดอร 

 เม่ือตนครั้งแรก หนาจอจะเปนดังภาพ ผูใชควรกําหนดคาเริ่มตนให CONTROL MAESTRO กอน

โดยเลือกท่ีเมนู Design \Options\ Paths… เพ่ือตั้งคาโฟลเดอรท่ีใชเก็บไฟลตางๆท่ีสรางข้ึน ดังรูปท่ี 4.3-6 
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รูปท่ี 4.3-6 การตั้งคาโฟลเดอรท่ีใชเก็บไฟลตางๆ  

 

ผูใชสามารถอางอิง Folder โดยไมยึดติดกับ Folder หลักไดโดยใส “<Folder Name> ” หรือ

โฟลเดอรหลักโดยใส “.\” เม่ือกดเซฟ โปรแกรมจะถามวาจะสรางโฟลเดอรหรือไม ใหผูใชกด Yes เพ่ือให 

โปรแกรมทําการสรางโฟลเดอร ดังรูปท่ี 4.3-7 

 

 
 

 

รูปท่ี 4.3-7 หนาตางท่ีถามวาตองการสรางโฟลเดอรหรือไม 

 

 หลังจากทําการเซฟ ผูใชตองทําการปด Control Maestro แลวทําการเปด Project ท่ีสรางแลว

ใหมอีกครั้ง เพ่ือใหระบบสามารถเริ่มตนโดยสมบูรณ 

 * หากผูใชพบปญหาจากการสรางโฟลเดอร ใหเริ่มสราง Project ใหมแลวทําการทดลองเปลี่ยน

โฟลเดอรทีละอัน เพราะการเปลี่ยนโฟลเดอรบางอันทําใหระบบไมสามารถคนหาไฟลได โฟลเดอรหลัก“. ” 

สามารถใชแทนท่ีไดทุกเม่ือ เพ่ือยกเลิกการยึดติดจากโฟลเดอร 
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 2) การตั้งคาสถานี 

 การตั้งคาสถานีสามารถตั้งไดท่ีเมนู Network Local Station and NetworkProperties… 

 
 

รูปท่ี 4.3-8 หนาตางเลือก Local Station and Network Properties 

 

 
 

รูปท่ี 4.3-9 หนาตางเลือก Local Station and Network Properties  

 

 ผูใชควรใสชื่อสถานีเพ่ือใชในการอางอิง Tag หากไมมีชื่อสถานี ระบบจะนําคาจาก Tag ในเครื่องท่ี 

Wizcon ทํางานมาใช ในสวนของ Station id ควรระบุหมายเลขตั้งแต 1-999 โดยแตละสถานีควรมี

ระยะหางของหมายเลขคือ 10 เชน สถานีแรก หมายเลข 10 สถานีท่ีสองควรเปน 20  
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 3) การเพ่ิม Communication Drivers 

 สามารถเพ่ิมไดท่ี Design\ Communication Drivers 
 

 
 

รูปท่ี 4.3-10 หนาตางเลือก Communication Driver 

 

 เม่ือเลือกเมนู ผูใชตองกดปุม Add เพ่ือเลือก Driver สําหรบัอุปกรณท่ีใชอยู 

  
 

รูปท่ี 4.3-11 หนาตางเลือก Driver 

 

 เม่ือเลือก Driver ใหกด Next เพ่ือตั้งคาสําหรับ Drivers นั้นๆ โดยผูใชตองระบุชื่อเพ่ือใชอางอิงใน

การสราง Tag ในสวนของ Timeout การตั้งคาข้ึนอยูกับความเร็วและความเสถียรในการติดตอสื่อสาร  

หากการสื่อสารมีความเร็วต่ําหรือไมเสถียร ควรตั้งคา Timeout ใหสงู เพ่ือท่ีระบบจะทําการรอในการติดตอ

หลังจากกด Next ดังภาพดานซาย จะมีใหเลือกชองทางในการติดตอสื่อสาร และรูปแบบการสงขอมูล  

ผูใชตองตั้งใหตรงตามรูปแบบท่ีกําหนดใหติดตอกับอุปกรณ เม่ือตั้งคาในการติดตอเสร็จใหกด Next จะมาท่ี

หนาสุดทาย ซ่ึงสามารถกําหนดตําแหนงการเขาถึงหนวยความจําของอุปกรณแบบเปนกลุมไดหลังจากนั้น

ใหกด Finish เพ่ือสิ้นสุดการเพ่ิม Driver 
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 4) การสราง Tag 

 ผูใชสามารถสราง Tag ไดจาก หนา Tag โดยกดปุมขวาแลวเลือก Add Tag 

 

รูปท่ี 4.3-12 หนาตางการสราง Tag 

 

 ในการสราง Tag ใหม ตองระบุ Tag Name ผูใชควรระบุ Description เพ่ือใหสามารถแกไขงานไดงาย 

Tag แบงเปน 3 ประเภท คือ 

- PLC เปน Tag ท่ีแสดงคาขอมูลในอุปกรณ PLC  

-   Dummy เปน Tag ท่ีเอาไวเก็บคาท่ัวไป คาใน Tag สามารถเปลี่ยนแปลงไดโดยผูใช สามารถสราง

ไดไมจํากัด 

-   Compound เปน Tag ท่ีนําคาจาก Tag อ่ืน 2 Tag มาทําการคํานวณ 

 
 

รูปท่ี 4.3-13 การระบุ Description ใน Tag 
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  เม่ือเลือก PLC ผูใชตองระบุ Driver (ดูหัวขอ การเพ่ิม Communication Drivers) และระบุAddress 

ใหถูกตองตามขอกําหนดของแตละ Driver การตั้งคา Sample คือระยะเวลาในการอานขอมูลจากอุปกรณ PLC 

โดยปกติจะตั้งท่ี Always 1 sec. 0 ms. 
 

 

รูปท่ี 4.3-14 การระบุ Description ใน PLC 

 

4.4  การสรางและแกไข Image 

4.4.1 การสราง Image 

 ผูใชสามามรถสราง Image ไดจาก หนา Image โดยกดปุมขวาแลวเลือก New Image ดังรูปท่ี 4.4-1  

 
 

รูปท่ี 4.4-1 การสราง Image 
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  เม่ือสราง Image หนาตางเริ่มตนจะวางเปลาเพ่ือใหผูใชสามารถสรางรูปตางๆ ไดเองตามความ

ตองการ ดังแสดงใน รูปท่ี 4.4-2 
 

 
 

รูปท่ี 4.4-2 หนาตางเริ่มตนการสราง Image 

 

4.4.2 การวาดรูป  

 ในการวาดรูปผูใชงานสามารถเลือกรูปแบบไดจากหนาตาง Drawing และสามารถเลือกสีไดจาก

หนาตาง Color หากตองการยกเลิกการวาดรูปใหกดปุมขวาท่ีหนาตาง รูปท่ี 4.4-3 ภายในหนาตาง    

Drawing จะมี Object ท่ีมีสีภายในและท่ีมีแตเสนขอบข้ึนกับความตองการของผูใช หากผูใชเลือก Object  

ท่ีมีสีภายใน จะสามารถเลือกสีพ้ืนและสีขอบไดจากหนาตาง Color โดยสีพ้ืน เลือกไดโดยการกดปุมขวาท่ีสี 

และสีขอบเลือกไดโดยการกดปุมซายท่ีสี 
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รูปท่ี 4.4-3 หนาตาง Drawing 

 

4.4.3 การวาดตัวหนังสือ 

 ผูใชสามารถวาดตัวหนังสือไดโดยกดท่ีรูปตัว T ในหนาตาง Drawing แลวกดท่ีหนาตางรูป จะข้ึน

หนาตางมา หากตองการวาดขอความท่ีกําหนดเองสามารถใสขอความในชอง Text แลวกด OK แตหาก 

ผูใชตองการแสดงขอความจาก Tag สามารถเลือก 

- Tag Value แสดงขอความเปนตัวเลข 

- Text Table แสดงขอความจากตารางโดยอางอิงจากคาภายใน Tag 

- Date/Time แสดงขอความเปนวันท่ีหรือเวลา 

- String แสดงขอความเปนตัวหนังสือ จาก Tag ประเภท String 

 

 
 

รูปท่ี 4.4-4 หนาตางวาดขอความ 

 



       

 

 

4-23 

 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

 4.4.4 การสราง Dynamic  

 หากผูใชตองการใสการเคลื่อนไหว, เปลี่ยนรูปแบบให Object สามารถทําไดโดย เลือกท่ี Object 

แลวกดขวา แลวเลือก Dynamic Definition ดังรูปท่ี 4.4-5  

 

 
 

รูปท่ี 4.4-5 การสรางการเคล่ือนไหว 

 

 รูปแบบสามารถเปลี่ยนไดตามคาจาก Tag จะแบงเปนสองประเภท คือ 

- Range จะสามารถกําหนดระยะการเปลี่ยนแปลงไดระยะเดียว 

- Multi-Range จะสามารถกําหนดการเปลี่ยนแปลงของคาไดหลายระยะ  

 Object สามารถใส Dynamic ไดหลายอยาง จะเห็นไดจากจํานวนแถวในหนาตาง Dynamic 

ดังรูปท่ี 4.4.-6 

 
 

รูปท่ี 4.4-6 หนาตาง Dynamic Parameter 
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  หากจะทํา Dynamic ประเภท Show โดยจะแสดง Object เม่ือ SYS_SECOND มีคาตั้งแต 0 ถึง 15 

ดังรูปท่ี 4.4-7 

 
 

รูปท่ี 4.4-7 การทํา Dynamic ประเภท Show 
 

 สามารถดูวา Object มี Dynamic อะไรบาง ไดจากเครื่องหมาย “>” ดานหนาชื่อ Dynamic หาก

ตองการยกเลิก Dynamic ใหกดขวาท่ีชื่อของ Dynamic ดังรูปท่ี 4.4-8 

 
 

รูปท่ี 4.4-8 การยกเลิก Dynamic 

  

 จากรูปอาจเพ่ิมการทํา Dynamic ประเภท Fill Color โดยจะลงสีแดงถา WIZSYS_SECOND มีคา

ตั้งแต 0 ถึง 15 และ จะลงสีเขียวถา WIZSYS_SECOND มีคาตั้งแต 16 ถึง 30 และ จะลงสีเหลืองถา 

WIZSYS_SECOND มีคาตั้งแต 31 ถึง 45 และจะลงสีน้ําเงินถา WIZSYS_SECOND  มีคาตั้งแต 46 ถึง 59  

1) การสราง Trigger 

 หากผูใชตองการทําให Object สามารถกดได เลือกท่ี Object แลวกดขวา แลวเลือก Trigger 

Definition 



       

 

 

4-25 

 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

 

 
 

 
 

รูปท่ี 4.4-9 การทํา Object สามารถกดได 
 

 ผูใชสามารถกําหนดการกระทําหลังจากกดท่ี Object ไดโดยเลือก Input Method 

- Data Entry เม่ือกดจะข้ึนหนาตางสําหรับใสคา หากผูใชระบุ Tag 

- Action สามารถใสสูตร, ยาย Zone ใน Image, และทําการรัน Macro ได 

- Smooth เม่ือกดจะเพ่ิมคาของ Tag 

- Fast Action สามารถเปด/ปด Image, เปด/ปด Chart และอ่ืนๆ 

- Buttons เม่ือกดจะข้ึนหนาตางยอยมาเพ่ือใหเลือกเมนูยอยได 

- Bit เม่ือกดจะข้ึนหนาตางสําหรับ เปด/ปด คาใน Tag 

- Momentary สามารถใสสูตรสําหรับการกดและการปลอยปุมได 

 เม่ือทําการกําหนด Trigger แลวผูใชสามารถ ทดสอบไดโดยการเลือกท่ีเมนู Modes Trigger On 

เพ่ือทําใหสามารถกดท่ี Object ได เม่ือเลือกแลวดานหนา Trigger On จะมีเครื่องหมายถูกนําหนาหาก

ตองการกลับไปแกไข ตองเลือกท่ี Trigger On เพ่ืออนุญาตใหแกไขรูปได ดังแสดงในรูปท่ี 4.4-10 
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รูปท่ี 4.4-10 การเลือก Tigger On เพ่ืออนุญาตใหแกไขรูป 

 

4.5 การใชงานและการดูแลรักษา SCADA Software 

  ทดสอบการทํางานของระบบเปนระยะๆ หากไมไดใชงานในระยะเวลานาน มีวิธีการดังตอไปนี้ 

- ทดสอบเปลี่ยนหนาจอไปมา หากรูสึกวาชากวาปกติจะตองทําการปด-เปด โปรแกรมใหม 

- ทําการตรวจเช็คขนาดความจุของโฟลเดอรโปรแกรมระบบวามีความจุมากผิดปกติหรือไม 

- ตรวจสอบระบบ LAN ของเครื่อง (สวนท่ีใชติดตอกันระหวางเครื่องคอมพิวเตอรในวง LAN 

เดียวกัน) วายังสามารถรับ-สงขอมูลไดตามปกติ 

- ตรวจเช็คขอมูลระบบวายังสามารถทําการตรวจวัดคาไดถูกตองอยางสมํ่าเสมอ และมีการ

เปลี่ยนแปลงตามปกติ 

- ระมัดระวังในการใช Flash Drive จากบุคคลภายนอก 

- ระมัดระวังในการใช Internet โดยไมตอบรับหรือติดตั้งไฟลท่ีไมม่ันใจวาปลอดภัยตอการ

ทํางานของระบบ 

- หากเกิดเหตุขัดของท่ีไมสามารถแกไขไดเองใหติดตอผูเชี่ยวชาญเพ่ือดําเนินการแกไขอยาง

ถูกตอง 

- ทําการสํารองขอมูลเปนระยะๆ (อยางนอยทุก 1 เดือน) 



 

 

 

  

      
ระบบฐานขอมลู 

 

 

บทที่ 5 
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 บทท่ี 5 

ระบบฐานขอมูล 
 

 ระบบฐานขอมูลของระบบติดตามสถานการณน้ําทางไกลอัตโนมัติ ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก  

ใช Oracle Database เปนฐานขอมูลหลัก ซ่ึงเหมาะสําหรับฐานขอมูลขนาดกลางถึงขนาดใหญ รวมท้ังมีระบบ

ตรวจสอบและระบบความปลอดภัยขอมูลท่ีดี ในการจัดเก็บและสํารองขอมูลนั้นจะดําเนินการรวมกับ

โปรแกรมควบคุมระบบโทรมาตร Control Maestro บนเครื่องคอมพิวเตอรแมขาย SCADA Server โดยขอมูล

ตรวจวัดจากสถานีสนามแตละแหงท่ีสงเขามายังสถานีศูนยควบคุมหลัก ซ่ึงประกอบดวย ขอมูลน้ําฝน ขอมูล

ระดับน้ํา และสถานะสถานีสนาม ซ่ึงไดถูกกําหนดไวใหมีการสงขอมูลเขามาท่ีสถานีศูนยควบคุมหลักโดย

อัตโนมัติตอเนื่องตลอดเวลา รวมท้ังกรณีมีการรองขอ (Polling) ก็จะสงขอมูลมาโดยทันที ท้ังนี้เม่ือโปรแกรม 

Control Maestro ไดรับขอมูลตรวจวัดจากแตละสถานีสนามก็จะนําขอมูลจัดเก็บเขาสูฐานขอมูลในทันที  

 ระบบฐานขอมูลส วนกลางของโครงการระบบติดตามสถานการณน้ํ าทางไกลอัตโนมัติ   

(ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) จะถูกพัฒนารวมกับ โครงการระบบติดตามสถานการณน้ําทางไกลอัตโนมัติ  

(ลุมน้ําแมกลองสาละวิน และ ลุมน้ําสงครามและหวยหลวง) เดิมของ กองวิเคราะหและประเมินสถานการณน้ํา 

กรมทรัพยากรน้ํา โดยท่ีปรึกษาฯ จะพัฒนาในรูปแบบ Redundant Server ใหทําหนาท่ีเปนฐานขอมูลหลัก 

(Primary server) และระบบสํารองฐานขอมูล (Secondary server) ดังแสดงแนวทางการพัฒนาในรูปแบบ 

Redundant Server ดังกลาวใน รูปท่ี 5.1-1 ในกรณีท่ีฐานขอมูลหลักเกิดความขัดของไมสามารถจัดเก็บขอมูล

ได ฐานขอมูลสํารองจะทําหนาท่ีจัดเก็บขอมูลของท้ังสองระบบฯ แทนเปนการชั่วคราว เพ่ือใหมีความตอเนื่องใน

การจัดเก็บขอมูล 
 

 

รูปท่ี 5.1-1  โครงสรางของ Oracle Database สวน Memory Structure เดิม 
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  ระบบจัดการฐานขอมูล Oracle Database เปน Object – Relational Database Management System 

(ORDBMS) คือมีความสามารถทํางานไดท้ังในรูปแบบ Rational และ Object Oriented ซ่ึงเปนผลิตภัณฑจาก

บริษัท Oracle และ Oracle Database มีความสามารถโดดเดนในดานการจัดการฐานขอมูล มีความนาเชื่อถือสูง 

(reliable) ดวยเทคโนโลยี Rollback Segment ซ่ึงเปนลิขสิทธิ์ของบริษัท Oracle   

 Oracle Database สนับสนุนโปรแกรม SQL*Plus ซ่ึงเปนโปรแกรมท่ีออกแบบมาใหผูใชพิมพ

คําสั่ง SQL เพ่ือทํางานกับ Database ในลักษณะ command-line และ Run สคริปตท่ีมีคําสั่ง SQL 

หลายๆ คําสั่งจะเห็นไดวา Oracle เปนโปรแกรม DBMS ท่ีมีความสามารถสูง และเปนเครื่องมือชวย ท่ีดี

สําหรับ RDBMS อีกเหตุผลหนึ่งท่ีโปรแกรมนี้เปนท่ีนิยมก็เพราะการบริการขอมูลของโปรแกรม Oracle 

สามารถรองรับการทํางานรวมกันกับ Software จากผูผลิตหลายราย 

   

5.1 โครงสรางฐานขอมูล 

 โครงสรางของ Oracle Database ประกอบดวย 3 สวน ดังนี้ 

 1. Memory Structure เปนสวนของหนวยความจําท่ีใชเก็บขอมูลและควบคุมการทํางานของ 

Oracle Server ซ่ึงประกอบดวย 

 
รูปท่ี 5.1-2 โครงสรางของ Oracle Database สวน Memory Structure 

 

  - System Global Area (SGA) เปนโครงสรางหนวยความจําสวนท่ีสําคัญมากของ Oracle 

Server โดย SGA เปน memory ท่ีอยูในสวน Instance เปนหนวยความจําท่ีทําหนาท่ีจัดเก็บขอมูลและ

ควบคุมการทํางานของ Oracle Server ใหสามารถทํางานได เม่ือมีการ startup database จะจอง

หนวยความจํานี้ไวใชในการทํางานซ่ึงเปนสวน shared memory (ท่ี user ทุกคนตองเขามาใชพ้ืนท่ีตรงนี้

รวมกันในการประมวลผลคําสั่ง) และเม่ือ shutdown database หนวยความจําท่ีจองไวนี้จะถูกคืนกลับไป

ใหแกระบบ โดย SGA ประกอบดวย 3 สวนหลักๆ ดังนี้ 

  1) Shared Pool คือพ้ืนท่ีสําหรับเก็บขอมูลหลายอยางเชน คําสั่ง SQL ท่ีถูกเรียกใชบอยๆ 

Data Dictionary ฯลฯ ขอมูลเหลานี้เม่ืออานข้ึนมาจากดิสกแลวจะคางอยูในหนวย ความจําเพ่ือใหผูอ่ืนได
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 ใชดวย นอกจากนั้นจะกันหนวยความจําสวนหนึ่ง เพ่ือใชเก็บคาตัวแปรท่ีใช โดยผูใชแต ละคนไมใชรวมกัน 

(Private area) 

  2) Database Buffer Cache คือพ้ืนท่ีเก็บขอมูลในหนวยความจํา เพ่ือใชสืบคน (Query) หรือ

ทําคําสั่ง SQL ไดอยางรวดเร็วเม่ือผูใชตองการสืบคนขอมูลจากฐานขอมูล Process ท่ีดูแลการใหบริการแก

ผูใช (Server Process) 

  3) Redo Log Buffer Cache คือพ้ืนท่ีสําหรับทําการบันทึกการเปลี่ยนแปลงท่ีเกิดข้ึนใน

ฐานขอมูล โดยการเปลี่ยนแปลงเหลานี้ก็จะถูกเขียนลงไปใน Online redo log files ลักษณะการบันทึกจะ

เปนตามลําดับ (Sequential Write) และเม่ืออานจาก Redo Log Buffer ไปบันทึกลง Online Redo Log 

File ก็จะเปนแบบตามลําดับเชนเดียวกัน 

 

 2. Process Structure เปนสวนของ OS process หรือระบบปฏิบัติการท่ีสนับสนุนการทํางาน

ของ SGA ซ่ึงประกอบไปดวย process หลักๆ ดังนี้ 

 

 
รูปท่ี 5.1-3 โครงสรางของ Oracle Database สวน Process Structure 

 

  - Server Process เปน Process ท่ีทําหนาท่ีสงการทํางานตามคําสั่งและขอมูลท่ีเก่ียวของไปให 

user โดยปกติเม่ือ Sever Process ไดรับคําสั่งแลวจะทําการตรวจสอบสิ่งตางๆ ท่ีตองใชคูกับคําสั่ง  

แลวทําตามคําสั่งนั้น รวมถึงการอานขอมูลท่ีผูใชตองการจาก disk มาไวในหนวยความจํา ในกรณีท่ี 

database หาขอมูลในหนวยความจํานั้นไมพบ 

  - Background Process ประกอบไปดวย Process ตางๆ ท่ีใชในการทํางานของ Oracle  

ท่ีสําคัญ ไดแก 

  1) Database Writer Process (DBW) ทําหนาท่ีเขียนขอมูลจาก Database Buffer Cache 

ลงใน Physical File ซ่ึงจะเขียนขอมูลเฉพาะ Dirty block (ขอมูลใน Database Buffer Cache ท่ีมีการ

เปลี่ยนแปลง) 
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   2) Check Point Process (CKPT) มีหนาท่ีในการ checkpoint ขอมูลใหเกิดความตรงกันของ

ทุกๆ ไฟลใน database เพ่ือเปนประโยชนในการ recovery 

  3) Log Writer Process (LGWR) มีหนาท่ีดูแลจัดการ Redo Log Buffer และจะเขียน Buffer 

ใน Redo Log Buffer ลง Redo Log File เม่ือมีการบันทึกขอมูล (commit) หลังจากท่ี LGWR ทําการ

เขียนรายการใน Redo Log Buffer ลง Redo Log File เรียบรอยแลว รายการนั้นจะไดรับเลข System 

Change Number (SCN) เพ่ือใชในการสํารองขอมูลแบบออนไลน 

  4) Archiver Process (ARC) มีหนาท่ีดูแลการคัดลอก (Copy) รายการใน Redo Log File  

ท่ีเต็มไปไวท่ีไฟล หรืออุปกรณท่ีกําหนด เพ่ือใชในการ recovery database ได โดย ARC จะทํางานโดย

อัตโนมัติหากเราสรางฐานขอมูลแบบ Archive Log และขณะใชงานมีการกําหนดใหเปน Automatic 

Archiving 

 

 3. Storage Structure เปนสวนท่ีจัดเก็บขอมูลไวรวมกัน โดยจัดเก็บลงเปนไฟลขอมูล ซ่ึงประกอบ

ไปดวยไฟลท่ีรวมกันเปนฐานขอมูล 3 ประเภทดังนี้ 

 
รูปท่ี 5.1-4 โครงสรางของ Oracle Database สวน Storage Structure 

 

  - Control File คือ binary file ซ่ึงเก็บขอมูลเก่ียวกับระบบปฏิบัติการของ Data File และ 

Redo Log File ทุกครั้งท่ีมีการ mount ฐานขอมูลก็จะเกิด Control File ข้ึนเพ่ือระบุ Data File และ 

Redo Log File ท่ีตองใชในการทํางานของระบบฐานขอมูล ถาหากมีการเปลี่ยนแปลง เชน มีการสราง 

Data File หรือ Redo Log File ใหมข้ึนมาก็จะทําการบันทึกลงใน Control File 

  - Data File คือสวนท่ีใชในการจัดเก็บขอมูลของระบบฐานขอมูล ซ่ึง Data File นั้นเปนชื่อ

เรียกทาง Physical ในขณะท่ีทาง Logical จะเรียกวา Tablespace โดยจะทําการตัดแบงไฟลไปจัดเก็บใน

หนวยเล็กๆ ท่ีเรียกวา data blocks โดยสวนหัวของ block จะเรียกวา header ซ่ึงจะจัดเก็บรายละเอียด

ของ Data File เชน ขนาดของไฟล ขนาดของ blog พ้ืนท่ีจัดเก็บตาราง เวลาท่ีสราง เปนตน เม่ือมีการเปด

ใชงานขอมูลในฐานขอมูล จะทําการตรวจสอบรายละเอียดของไฟลท่ีสวนหัวนี้ เพ่ืออานขอมูลใน Data File 
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 มาเก็บไวในหนวยความจําชั่วคราวแบบแคลช ทําใหสามารคนหาขอมูลไดรวดเร็วมากข้ึนซ่ึงเราจะเรียกสวน

นี้วา Database Buffer Cache 

  - Redo Log File ใชในการจัดเก็บการเปลี่ยนแปลงทุกอยางท่ีเกิดข้ึนกับ database เพ่ือนําไว

ใชในกรณีท่ีเกิดเหตุการณไมปกติกับ database เชน ขณะทํางานอยู เ กิดไฟดับ หรือระบบเครื่อง

คอมพิวเตอรเกิดมีปญหาไมสามารถทํางานตอไปได ขอมูลบางอยางท่ียังคางอยูในหนวยความจําอาจสูญ

หายไป เราสามารถนําขอมูลเหลานั้น กลับมาไดโดยอานขอมูลท่ีเก็บอยูใน file log แลวนํามาปรับปรุง 

data file เพ่ือกูขอมูลท่ีสูญหายกลับคืนมา 

 

5.2  การติดตั้งระบบฐานขอมูล 

 การติดตั้งระบบฐานขอมูล Oracle สามารดําเนินการไดเปนดังข้ันตอนดังนี้ 

5.2.1 การติดตั้งโปรแกรม Oracle Database 19c 

 ทําการติดตั้งระบบโดยโปรแกรมจะปรากฏดังภาพ และเลือกการติดตั้งตามลําดับตอไปนี้ 

 (1) สรางโฮมไดเร็กทอรี Oracle ท่ีสอดคลองกับ OFA และแตกไฟล  

  
# mkdir -p /u01/oradata/ 
# chown oracle:oinstall /u01/oradata/ 
# chmod 775 /u01/oradata 
# mkdir -p /u01/app/oracle/product/19.0.0/dbhome_1 
# chown -R oracle:oinstall /u01 
# chmod -R 775 /u01 
# cd /u01/app/oracle/product/19.0.0/dbhome_1 
# unzip -q /home/oracle/db_home.zip 

 

 (2) จากโฮมไดเร็กทอรี Oracle ใหรันคําสั่ง run Installer เพ่ือเริ่ม Oracle Database Setup 

Wizard  

 
# cd /u01/app/oracle/product/19.0.0/dbhome_1 
# ./runInstaller 

 

 (3) ในหนาจอ Select Configuration Option ใหเลือก“ Set Up Software Only” ดังรูปท่ี 5.2-1 
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รูปท่ี 5.2-1 หนาตาง Select Configuration Option 

 

 (4) หนาตาง Select Installation Option จะปรากฏข้ึน เลือก " Single instance database 

installation " คลิกถัดไปเพ่ือดําเนินการตอ ดังรูปท่ี 5.2-2 

 

 
รูปท่ี 5.2-2 หนาตาง Select Installation Option 

 

 (5) จากนั้ นจะปรากฏหน าต า ง  Database Edition ข้ึ นมา  ให เลื อก "Standard Edition 2"  

ดังรูปท่ี 5.2.-3 จากนั้นคลิก next 
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รูปท่ี 5.2-3 หนาตาง Database Edition 

 

 (6) ระบุ Path สําหรับซอฟตแวร base oracle แลวคลิกถัดไป ดังรูปท่ี 5.2-4 แลวคลิก Next  

 

 
รูปท่ี 5.2-4 หนาตาง Installation Location  

 

 (7) แสดงหนาตาง Inventory สําหรับระบุไดเร็กทอรี ไฟลขอมูลในการติดตั้ง ดังรูปท่ี 5.2-5 แลว

คลิก Next  

 



      

 

 

5-8 

 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

 

 
รูปท่ี 5.2-5 หนาตาง Inventory  

 

 (8) ตรวจสอบกลุม OS สําหรับการติดต้ังในหนาตาง Operating System Groups ดังรูปท่ี 5.2-6 

แลวคลิก Next 

 

 
รูปท่ี 5.2.-6 หนาตาง Operating System Groups 

 

 (9) หนาตางกําหนดสําหรับการเรียกใชสคริปตจะปรากฏข้ึน ดังรูปท่ี 4.2-7 แลวทดลองเปด

โปรแกรมข้ึนใชงาน 
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รูปท่ี 5.2-7 หนาตาง Root Script execution 

 

 (10) ดําเนินการตรวจสอบขอกําหนดเบื้องตนและหนาตาง Summary สําหรับสรุปคาจะปรากฏข้ึน 

ดังรูปท่ี 5.2-8 และ รูปท่ี 5.2-9 ตามลําดับ ทําการตรวจสอบการตั้งคาแลวคลิก Next 

 

 
รูปท่ี 5.2-8 หนาตาง Prerequisite checks 
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รูปท่ี 5.2-9 หนาตาง Summary 

 

 (11) หนาตางความคืบหนาจะปรากฏข้ึนดังรูปท่ี 5.2-10 

 

 
รูปท่ี 5.2-10 หนาตางแสดงความคืบหนาการติดตั้ง 
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  (12) รันสคริปต root.sh และ Orainventory ดังรูปท่ี 5.2-11 

 

 
 

 

รูปท่ี 5.2-11 หนาตางรันสคริปต root.sh 
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  (13) ในหนาตางสิ้นสุดการติดตั้ง คลิก Close ดังรูปท่ี 5.2-12 

 

 
รูปท่ี 5.2-12 หนาตาง Finish 

 

5.3 การเปดปดระบบฐานขอมูล 

5.3.1 การเปดโปรแกรมระบบฐานขอมูล 

 1. login ดวย Username : root และระบุ Password : O_$upp0rt2020 

 2. ตรวจสอบและเขาสูการ Start Oracle โดย พิมพคําสั่ง service ovs-agent status ตามดวย  

df -h,  xm list และ xm create /OVS/Repositories/*/VirtualMachines/*/vm.cfg ตามลําดับ 

 3. เขาใชงาน โดยพิมพ ssh root@192.168.11.23  ตามดวย Password : solaris11 เพ่ือเปด

โปรแกรม sqlplus ดวย User admin และใหพิมพดังตอไปนี้ hostname, su – oracle, lsnrctl status, 

lsnrctl start, sqlplus "/ as sysdba" หรือ sqlplus / as sysdba ตามลําดับ จากนั้นพิมพคําสั่ง startup  

เพ่ือเริ่มใชงานฐานขอมูล SQL>startup; SQL>exit 

 4. เริ่มการใชงาน listener $lsnrctl start 

 

5.3.2 การหยุดการทํางานโปรแกรมระบบฐานขอมูล 

 1. login ดวย user oracle และระบุ Password 

 2. เขาใชงาน โปรแกรม sqlplus ดวย User admin ดังนี้ $sqlplus / as sysdba โดย พิมพคําสั่ง 

shutdown immediate เพ่ือเริ่มใชงานฐานขอมูล SQL>shutdown immediate; SQL>exit 

 3. ปดการทํางานของ listener $lsnrctl stop 

 

mailto:root@192.168.11.23


 

 

 

 

      
 โปรแกรมควบคมุกลอง CCTV 

และระบบแสดงภาพ 

 

 

บทที่ 6 
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 บทท่ี 6 

โปรแกรมควบคุมกลอง CCTV และระบบแสดงภาพ 

 
 ระบบถายทอดและบันทึกภาพกลอง CCTV ใชชุดคําสั่งโปรแกรม Configuration Manager และ

โปรแกรม IP Helper เพ่ือรองรับกลอง CCTV ท่ีติดตั้งใหมใหสามารถทํางานรวมกับระบบจับภาพและ

ถายทอดบันทึกภาพเดิมของกรมไดการรับสงสัญญาณระหวางกลอง CCTV ท่ีสถานีสนามกับระบบจับภาพฯ 

โดยใชระบบสื่อสารแบบ Fiber Optic เนื่องจากเปนระบบท่ีมีความเสถียรและความเร็วกวาระบบ 3G/4G 

ทําใหการดูภาพและควบคุมกลองจากระยะไกลสามารถทําไดอยางมีประสิทธิภาพ ลักษณะการเชื่อมโยง

กลอง CCTV ของโครงการนี้แสดงในรูปท่ี 6-1 

 ชุดคําสั่ง Xprotect ทําหนาท่ีในการควบคุมกลอง CCTV ท้ังหมดโดยจะจัดเก็บภาพลงฐานขอมูล

เฉพาะของ โปรแกรม  และ  Export ข อ มูล ไปยั ง ตํ า แหน ง อ่ืน ในรู ปแบบและ เวลา ท่ี กํ า หนด  

โดยสามารถควบคุมกลอง CCTV ไดทางโปรแกรม Xprotect ท่ีเครื่องแมขายโดยตรง หรือผานทาง 

Address ของกลอง ท้ังนี้ กลอง CCTV ท้ัง 8 ตัว ท่ีไดติดตั้งในโครงการไดถูกเพ่ิมเขาไปในชุดคําสั่ง 

Xprotect โดยใช DNS ท่ีไดสมัครไวใหแตละกลอง ตามรายละเอียดท่ีแสดงในตารางท่ี 6-1  

 

ตารางท่ี 6-1 รายละเอียดสถานีสนามของระบบจับภาพและถายทอดและบันทึกภาพกลอง CCTV 

ลําดับ รหัสสถานี ชื่อสถานี link DDNS IP Address 
Username 

(service) 

Password 

(service)  

1 TC220303 สะพานบอน้ํารอน http://bornhamron.dyndns.info:5001 192.168.1.11 service DWR22waad! 
 

2 TC220402 สะพานทานเจาฟา http://thanchaofah.dyndns.info:5001 192.168.1.11 service DWR22waad! 
 

3 TC220509 สะพานวัดนิโครธาราม http://sapanwatnicrotharam.dyndns.info:5001 192.168.1.11 service DWR22waad! 
 

4 TC220510 สะพานฝายทาสามัคค ี http://sapanfhaithasamakkhi.dyndns.info:5001 192.168.1.11 service DWR22waad! 
 

5 TC220605 สะพานดํารง http://saphandumrong.dyndns.info:5001 192.168.1.11 service DWR22waad! 
 

6 TC220512 สะพานบานทาคลอง http://bantakhlong.dyndns.info:5001 192.168.1.11 service DWR22waad! 
 

7 TC220904 สะพานอนสุาวรียพระ

ยารัษฏานปุระดิษฐ

มหิศรภักดี 

http://phayaratsada.dyndns.info:5001 192.168.100.11 service DWR22waad! 

 

8 TC221203 สะพานบานนาลาน http://bannalan.dyndns.info:5001 192.168.1.11 service DWR22waad! 
 

 
 
 
 

http://bornhamron.dyndns.info:5001/
http://thanchaofah.dyndns.info:5001/
http://sapanwatnicrotharam.dyndns.info:5001/
http://sapanfhaithasamakkhi.dyndns.info:5001/
http://saphandumrong.dyndns.info:5001/
http://bantakhlong.dyndns.info:5001/
http://phayaratsada.dyndns.info:5001/
http://bannalan.dyndns.info:5001/
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 6.1 การ Config กลองวงจรปด Bosch เขาระบบโดยโปรแกรม IP Helper 

 1)  ตั้งคา IP และ Gateway ของโนตบุคใหเปน fix IP กอน  

 

รูปท่ี 6.1-1 รูปการ Config กลองวงจรปด 

 

 2) ตอสายแลนกับกลองโดยตรงผาน Injector 

 3) เปดโปรแกรม IP Helper และสแกนหากลองท่ีเชื่อมตออยู 

 4) จด IP ของกลองท่ีเจอ 

รูปท่ี 6.1-1 รูปการ Config กลองวงจรปด (ตอ)
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 5) พิมพ IP ของกลองท่ีเจอใน web browser  

 6) Log in โดยใช User: service Password: DWR22waad! (ในกรณีเขาใชงานกลองครั้งแรก

ตองทําการตั้งคา User และ Password กอน) 

 

รูปท่ี 6.1-1 รูปการ Config กลองวงจรปด (ตอ) 
 

 7) ตั้งคา IP โดยไปท่ีเมนู Configuration 
 

 8) เลือกหัวขอ Network > Network Access 

 9) Automatic IPv4 assignment > DHCP เลือกเปน Off 

10) ตั้งคา IP ตามท่ีกําหนด จากนั้นกด Set 

 

รูปท่ี 6.1-1 รูปการ Config กลองวงจรปด (ตอ) 
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รูปท่ี 6.1-1 รูปการ Config กลองวงจรปด (ตอ) 

 
6.2 การตั้งคาและการใชงาน Forward Port สําหรับ กลอง CCTV 

 ข้ันตอนการดําเนินการ Config Router เพ่ือ Forwarding  Port สําหรับแสดงภาพกลอง CCTV 

ผานระบบ Internet โดยมีข้ันตอนดังตอไปนี้  

 1) ไปท่ี หัวขอ Port Forwarding  

 2) ตั้งคาชื่อหัวขอตามชื่อกลองและ LAN IP ใหตรงกัน 

 3) ตั้งคา LAN port เปน 80 

 4) ตั้งคา WAN port เปน port ท่ีตองการ forward 

 5) กด set  

 

รูปท่ี 6.2-1 รูปการตั้งคาและการใชงาน Port Forwarding 
หมายเหตุ : ในการ Config Router เพื่อ Forwarding  Port การต้ังคาอาจแตกตางกัน ผูต้ังคาควรศึกษาคูมือของ Router ในแตละรุนและยี่หอ 
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 6.3 การตั้งคาและการใชงาน Configuration Manager 

 

รูปท่ี 6.3-1 รูปภาพหนาตาง Startup โปรแกรม Configuration Manager 

 หลังจากการติดตั้งท่ีเรียบรอยแลว จะมีไอคอนตอไปนี้บนเดสกทอปของคอมพิวเตอร: 

จากนั้นในการเริ่มตนโปรแกรม  ดับเบิลคลิกท่ีไอคอน Configuration Manager หรือ บนเมนู Start คลิก 

Configuration Manager จะปรากฏหนาจอผูใช ในสวนนี้คุณจะพบขอมูลรายละเอียดเก่ียวกับผูใชท้ังหมด 

 
รูปท่ี 6.3-2 รูปภาพหนาตางผูใชงานโปรแกรม Configuration Manager 
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

  1.  เมนูสําหรับโปรแกรมติดตั้ง 

 2.  แถบเมนูเครื่องมือสําหรับตั้งคา สําหรับการเขาถึงท่ีรวดเร็ว (Quick Access) (อุปกรณ, อุปกรณ

ของฉัน, การตั้งคา) 

3.  ไอคอนแถบเครื่องมือสําหรับการเขาถึงท่ีรวดเร็ว (ท่ีกําหนด)  

4.  แถบขอมูลกับชื่อประเภทและท่ีอยู IP ของอุปกรณท่ีเลือก (โดยจะสอดคลองกับท่ีเราเลือก) 

5.  แสดงภาระของ CPU, เครือขายและการบันทึกสถานะ 

6.  อุปกรณท่ีมีอยูในระบบท่ีซอฟแวรสามารถจัดการได 

7.  ฟงกชั่นเพ่ิมเติมเชนรีเฟรช 

8.  สถานะ9.  แถบขอมูล ท้ังนี้ข้ึนอยูกับแถบเครื่องมือโดยจะสอดคลองกับท่ีเราเลือก 

 โดยข้ันตอนในสวนนี้ สามารถปรับคาของกลองวงจรปด ในสวนท่ีเปนชื่อกลอง เวลา วันท่ี รวมถึง

การต้ังคาฟงกชั่นตางๆของตัวกลอง เพ่ิมเติมลิงคเนื้อหาในการปรับแตงกลองวงจรปด การปรับแตงกลอง 

สามารถทําการกลองหลายๆกลองดวยซอฟแวรนี้  

 

 

รูปท่ี 6.3-3 ตัวอยางรูปภาพหนาตางการปรับตั้งคาท่ัวไปโปรแกรม Configuration Manager 

  

 ในกรณีท่ีตองการอัพเฟริมแวร สามารถทําการอัพเดตผานทางซอฟแวรและสามารถทําพรอมกัน

หลายกลองได 
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

 

 

รูปท่ี 6.3-4 ตัวอยางรูปภาพหนาตางการอัพเฟริมแวรโปรแกรม Configuration Manager 

 

 ในสวนการตั้งคา IP สามารถทําไดทีกลองและพรอมกันหลายๆกลอง 

 

 

รูปท่ี 6.3-5 ตัวอยางรูปภาพหนาตางการตั้งคา IP ในโปรแกรม Configuration Manager 
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

 6.3.1  การเพ่ิมกลองเขาโปรแกรม Milestone 

 1) เปดโปรแกรม XProtect Management Client 2022 ท่ีเครื่องบันทึกภาพ 

 2)  เขาไปท่ี Servers > Recording Servers > คลิกขวาท่ี DWRCCTV > Add Hardware 

 

 

รูปท่ี 6.3-5 การเพ่ิมกลองเขาระบบ 

 

 3) เลือกเปน Manual จากนั้นกด Next

 

รูปท่ี 6.3-6 การเลือกกลอง CCTV เขาระบบ 
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

  4) เลือกชุด Password กลองท่ีสิทธิ์เปน Admin

 

รูปท่ี 6.3-7 หนาตางการใส username และ Password 

 

 5) ใสลิงค DDNS และ port ของกลองท่ีไดตั้งไวแลว จากนั้นกด Next 

 

รูปท่ี 6.3-8 หนาตางการใสคา DDNS และ Port ส่ือสาร 

  

 6) โปรแกรมจะทําการคนหากลอง (ในข้ันตอนนี้ถาโปรแกรมคนหากลองไมเจอจะไมสามารถทํา

ข้ันตอนตอไปได ดังนั้นกอนการเพ่ิมกลองเขาระบบ ตองตรวจสอบดวยวา กลองใชงานไดปกติหรือไม) 

หลังจากท่ีคนหากลองเจอแลว กด Next 
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

 

 

รูปท่ี 6.3-9 หนาตางแสดงผลการยืนยันคา DDNS 

 

 7) ตั้งชื่อใหกับกลองท่ีไดเพ่ิมเขาไปในระบบ 

 

รูปท่ี 6.3-10 หนาตางตั้งช่ือกลองในระบบ 
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

 6.4 การตั้งคาและการใชงาน Milestone Xprotect Smart Client 

 การเขาไปใชงานโปรแกรม Smart Client ใหทําตามข้ันตอนดังตอไปนี้ Shortcut ของโปรแกรม 

Smart Client ท่ีอยู บนหนาจอ หากไมมี Shortcut ของโปรแกรมแสดงท่ีหนาจอใหทําการเปดโปรแกรม 

Smart Client โดยเลือกไปท่ีเมนู Start ของ Window (โดยปกติแลว จะอยูท่ี Start > All Programs > 

XProtect SmartClient > SmartClient) จากนั้นจะปรากฎหนาตาง SmartClient Login  

 

 

รูปท่ี 6.4-1 ตัวอยางรูปภาพหนาตางโปรแกรม Smart Client 

 

 เม่ือหนาตางโปรแกรมแสดงข้ึนมาดังรูปท่ี 6.4-1 ท่ีชอง User name ใสคําวา DWRCCTV\BVRAdmin 

และ ใส password คําวา WSS4Bosch! จากนั้นคลิกท่ีปุม Connect 
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

 6.4.1 การใชงานโปรแกรม Smart Client 

 มีองคประกอบท่ีสําคัญ 3 สวน โดยแบงเปนดังนี้  

 1) Live คือการดูภาพ ณ เวลาปจจุบัน ซ่ึงรูปแบบของการดูภาพนั้นจะเรียกวา View ซ่ึงจะมีอยู  

2 ลักษณะคือ Private และ Shared ซ่ึงมีความ แตกตางกันดังนี้  

 - Private Views หรือ Views ท่ีเปนสวนตัว สามารถใชงานไดเฉพาะกับผูใชท่ีเปนคนสราง View นี้

ข้ึนมาเทานั้น  

 - Shared Views หรือ Views ท่ีใชงานรวมกัน เปนการยอมใหผูใชโปรแกรม Smart Client คน

อ่ืนๆ สามารถเขามาใช View ท่ีสรางข้ึนมาได ซ่ึงรูปแบบของ Views ท้ังหมดจะถูกเก็บไวท่ีเครื่อง Server 

ซ่ึงก็ข้ึนอยูกับรูปแบบของระบบท่ีผูใชเชื่อมตออยูดวย Shared views นั้นยังงายตอการใหผูใชโปรแกรม 

Smart Client คนอ่ืนๆเขามา ใชอีกดวย โดยสามารถเขามาใชงาน Shared Views และยังสามารถเลือก

กลุมของผูใชงานโปรแกรม Smart Client ไดอีกดวย 

 

 

รูปท่ี 6.4-2 ตัวอยางรูปภาพหนาตางการใชงาน เมนู Live ในโปรแกรม Smart Client 
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

  การขยายภาพจากกลองนั้นสามารถทําไดโดยการดับเบิ้ลคลิกท่ี Image Bar หากตองการดูภาพ

ขนาดปกติ ก็เพียงดับเบิ้ลคลิกท่ี Image Bar อีกครัง้และท่ี Image Bar จะแสดงสถานะตางๆ ดังนี้ 

 - Image Bar แสดงชื่อของกลอง  

 - Image Bar สีแดงแสดงสถานะ Recording นั่นหมายความวาในขณะนั้น ระบบกําลังบันทึกภาพ

จากกลองอยู 

 - Image Bar สีเขียว แสดงสถานะ Live นั่นหมายความวาในขณะตัวกลองพรอมทํางานยังไมมี 

การบันทึกใดๆ (ข้ึนอยูกับเง่ือนไขของการบันทึก ตัวอยางเชน ถากลองถูกตั้งคาใหบันทึกก็ตอเม่ือมี 

การเคลื่อนไหว แตในขณะนั้นเองไมมีการเคลื่อนไหวใดๆ ตัวกลองก็จะแสดงแคสถานะ Live  

 - Image Bar สีเหลืองแสดงสถานะ Stopped อาจเกิดการเชื่อมตอระหวางเซิฟเวอรกับกลองนั้น

มีปญเหา กรุณาปรึกษาผูดูแลระบบ  

 นอกจากสีแสดงแถบสถานะแลว หากกลองมีสถานะหนากลองมืดดําและมีขอความ “The server 

has lost connection to the camera” นั่นหมายความวาตัวกลองไมทํางาน อาจเปนเพราะไฟไมเขา

กลอง หรือ สาย LAN จากตัวกลองไมไดเชื่อมตอ กรุณาปรึกษาผูดูแลระบบ 
 

 
 

รูปท่ี 6.4-3 ตัวอยางรูปภาพหนาตางการใชงาน เมนู Image Bar โปรแกรม Smart Client 

 

 2) Playback คือการดูภาพยอนหลัง จะมีองคประกอบในการใชงาน 3 สวนดังนี้ ดังแสดงใน 

รูปท่ี 6.4-4 
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

 

 
 

รูปท่ี 6.4-4 ตัวอยางรูปภาพหนาตางการใชงาน เมนู Playback ในโปรแกรม Smart Client 

 

 - Control Panel จะเปนสวนกําหนดคาในการดูภาพยอนหลัง 

 - ในสวนการแสดงภาพ Live จะเปลี่ยนเปนขอมูลภาพยอนหลัง 

 - Timeline ในการใชงานในสวนของ Timeline โดยท่ัวไปจะคลายกับเมนูเลนไฟล Movies ซ่ึงจะ

มีปุมตางๆ ใหควบคุมดังแสดงในรูปท่ี 6.4-5  

 

รูปท่ี 6.4-5 ตัวอยางรูปภาพหนาตางการใชงาน เมนู Timeline ในโปรแกรม Smart Client 
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

  สําหรับโปรแกรม Smart Client ในสวนของการนําภาพออกไปใช Export จะมีข้ันตอนการใชงาน

ดังตอไปนี้ 

 - กําหนดชวงเวลาเริ่มตนหรือสิ้นสุดจากปฏิทิน หรือจาก Selection Mode เพ่ือกําหนดเวลา

อัตโนมัติ 

 - หลังจากไดเวลาท่ีตองการ คลิก Export เพ่ือเขาสูหนาตาง Export option 
 

 

รูปท่ี 6.4-6 การ Export ไฟลวิดีโอจากโปรแกรม  

 - ในชอง Export name ตั้งชื่อไฟลท่ีจะ Export 

 - ในชอง Export Destination เลือก path ท่ีเก็บไฟล 

 

รูปท่ี 6.4-6 การ Export ไฟลวิดีโอจากโปรแกรม (ตอ) 
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

  - โหมดในการ Export แบงเปน 3 แบบ คือ  

  1) XProtect format คือแบบดึง Database ออกไปใชงาน  

  2) Media player คือแบบ .avi ไฟลแนะนําใหเลือก codec เปน Xvid MPEG-4 format Codec 

  3) Still image คือ export ออกมาเปนภาพนิ่ง 

 - Start เริ่มตนการ Export ภาพ 

 - หลังจากท่ีทําการ export เสร็จก็จะแสดงรายการ สถานะการ Export Completed คลกิปุม 

Detail เพ่ือดูรายละเอียดไฟลท่ีเรา Export จะแสดง link สามารถคลิกเพ่ือเปดดูตําแหนงหรือท่ีอยูของไฟล

ได 

 

รูปท่ี 6.4-6 การ Export ไฟลวิดีโอจากโปรแกรม (ตอ) 

 

 3) Setup คือการกําหนดคาตางๆ ภาพในตัวโปรแกรม Smart Client (ท้ังนี้ข้ึนอยูกับสิทธของ

ผูใชงานแตละคน หากทาง admin ไมอนุญาตให user มีสิทธิ์ใชงาน เมนู setup จะไมปรากฎ) ข้ันตอน 

Setup โดยท่ัวไปจะเปนหนาท่ีของทาง Admin เปนผูมีสิทธิ์ใชงานในสวนนี้ ซ่ึงการใชงานจะเก่ียวของกับ

การตั้งคาหนา Views จัดหนาตางของกลองรวมถึงการปรับแตงคาคุณสมบัติอ่ืนๆ ของภาพท่ีไดจากกลอง 

โดยมีข้ันตอนดังนี้ 

 - คลกิท่ีปุม Setup เพ่ือเปลี่ยนโหมดเพ่ือจะสราง Views สังเกตท่ีปุมหรือเมนูตางๆ จะเปลี่ยนเปนสี

สมดังรูปท่ี 6.4-7 
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

  - เลือกคลิกขวา Views จาก Private หรือ Shared จากรูปท่ี 6.4-8 คือการสราง Views 4x4 จะ

สามารถแสดงกลองได 16 กลอง และ Smart Client สามารถสรางไดสูงสุด 10x10 หรือ 100 กลองตอ  

1 หนาจอ 

 
 

รูปท่ี 6.4-7 ตัวอยางรูปภาพหนาตางการใชงานเมนู Setup ในโปรแกรม Smart Client 

 

 - การจัดหนา Views เลือกเมนู System Overview ท่ีเมนู Server คลิกขยายสวนออกจะแสดง

รายชื่อของกลองท่ีมีอยู คลิกชื่อกลองคางแลวลากไปปลอยยังตารางใน Views ท่ีสราง คลิกท่ีปุม Setup อีกครั้ง

เพ่ือกลับสูโหมด Live 

 

 
 

รูปท่ี 6.4-8 ตัวอยางรูปภาพหนาตางการใชงานจัดหนา Views ในโปรแกรม Smart Client 
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

  สําหรับในโปรแกรม Smart Client ยังมีสวนประกอบอ่ืนๆ ท่ีควรทราบเพ่ือเปนแนวทางในการใช

งานดังตอไปนี้ 

 1. Toggle Them สลับเปลี่ยนสีของโปรแกรม 

 2. Connection Overview ขอมูลเชื่อมตอกับ Server ท่ีไหนชื่ออะไร 

 3. Help (F1) ชวยเหลือเก่ียวกับการใชงาน 

 4. About ดูรายละเอียดเก่ียวกับโปรแกรม 

 5. Options ปรับแตงคาตางๆ ในตัวโปรแกรม เชน รูปแบบ เมนู, ภาษา 

 6. Log Out ออกจากระบบ 

 7. Toggle Full Screen Mode เปลี่ยนเพ่ือดูเต็มหนาจอโดยตัดเมนูตางๆ ออก 

 

6.5    การใชงานระบบหองประชุมกองวิเคราะหและประเมินสถานการณน้ํา 

 บริษัทฯ ท่ีปรึกษาไดดําเนินการออกแบบและติดตั้งระบบแสดงภาพเพ่ือการติดตาม ตรวจสอบ และ

เฝาระวังสถานการณน้ํา (Video Wall) ซ่ึงประกอบดวยอุปกรณแสดงภาพ ท่ีเปนจอแสดงผลชนิด LED พรอม

อุปกรณประกอบของระบบ เพ่ือรองรับการแสดงผลขอมูลและการนําเสนอขอมูลในรูปแบบตางๆ สําหรับ

ตรวจสอบและเฝาระวัง และรายงานสถานการณน้ํา รวมถึงการพัฒนาติดตั้งระบบการประชุมทางไกลผาน

จอภาพ (Video Conference) ภายในหองประชุมของกองวิเคราะหและประเมินสถานการณน้ํา (กวป.)  

ดังแสดงรูปแบบการเชื่อมโยงในรูปท่ี 6.5-1  

 

6.5.1 การใชงานระบบแสดงภาพเพ่ือการติดตาม และเฝาระวังสถานการณน้ํา 

 ระบบแสดงภาพเพ่ือการติดตาม ตรวจสอบ และเฝาระวังสถานการณน้ํา (Video Wall) เปนระบบ

จอแสดงภาพรูปแบบแอลอีดีขนาดใหญติดต้ังภายในหองประชุมกองวิเคราะหและประเมินสถานการณน้ํา 

สําหรับการตรวจสอบและเฝาระวังทางโทรมาตร โดยในระบบจะมีเครื่องคุมการรวมภาพและสลับสัญญาณภาพ 

ซ่ึงสามารถนําสัญญาณภาพจากแหลงขอมูล มาแสดงผลรวมกันอยูในจอภาพเดียวกัน ซ่ึงสามารถกําหนด

รูปแบบการแสดงขอมูลไดหลายรูปแบบ เชน การแสดงแบบภาพซอนภาพ การแสดงภาพแบบแบงสวน และ

การแสดงภาพแบบเต็มจอ 
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

 

 

รูปท่ี 6.5-1 ภาพการเช่ือมโยงขอมูลระบบแสดงภาพเพ่ือการตรวจสอบและเฝาระวังสถานการณน้ํา 

 

  

จอแสดงผลชนิด LED สําหรับติดตัง้ภายในอาคาร เครื่องประมวลสัญญาณวีดีทัศน 

  

ขนาดจอ Video wall ระบบแสดงภาพเพ่ือการติดตาม และเฝาระวังสถานการณนํ้า 
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

 

 

การเช่ือมตอระบบผาน LSM (LED Signage Manager) 

รูปท่ี 6.5-2 ภาพการติดตั้งระบบแสดงภาพเพ่ือการติดตาม และเฝาระวังสถานการณน้ํา 

 

 

 

 

รูปท่ี 6.5-3 ตัวอยางการเช่ือมตอใชงานระบบ 
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

  การควบคุมรวมภาพและสลับสัญญาณภาพโดยมีสวนตางๆท่ีสําคัญดังนี้  

1) สวนประกอบดานหนาเครื่อง (Front Panel) และดานหลังเครื่อง (Rear Panel)  

 

 

รูปท่ี 6.5-4 สวนประกอบดานหนาเครื่อง (Front Panel) และดานหลังเครื่อง (Rear Panel) 
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

 2) การใชงาน Remote Control 

 

   

 

รูปท่ี 6.5-5 สวนประกอบ Remote Control 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

6.5.2 การใชงานระบบประชุมทางไกลผานจอภาพ (Video Conference) 

 สําหรับระบบการประชุมทางไกลผานจอภาพ (Video Conference) สามารถรองรับหองประชุม

ขนาดกลางถึงขนาดใหญ รองรับการทํางานรวมกันผานวิดีโอไดทุกท่ีทุกเวลา ใชงานงายเหมือนกับ

โทรศัพทมือถือ จึงสามารถเชื่อมโยงทุกคนในการสนทนาไดอยางงายดาย ภาพวิดีโอท่ีคมชัดและลําโพง full-

duplex ท่ีออกแบบมาสามารถทํางานรวมกันไดเปนอยางดี รองรับการสนทนากับทุกๆ คนไดอยางดีเยี่ยม 

เพียงแคเชื่อมตอโนตบุคหรือเครื่องคอมพิวเตอรก็สามารถเริ่มการประชุมไดทันที หรือใชลําโพงท่ีทันสมัย 

พรอมอุปกรณพกพาท่ีรองรับเทคโนโลยีไรสาย Bluetooth® เพ่ือการสนทนาดวยเสียงท่ีชัดใส การประชุม

ผานวิดีโอ รองรับผูเขารวมประชุมไดมากถึง 14–20 คน วิดีโอ HD คุณภาพสูงและเสียงท่ีชัดใสรองรับ 

การทํางานรวมกันผานวิดีโอ ไดทุกท่ีทุกเวลา 
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

 

 

 

อุปกรณระบบการประชุมทางไกลผานจอภาพ 

 

อุปกรณระบบเสียง 

 
 

อุปกรณควบคมุและเช่ือมโยงการใชงาน อุปกรณระบบกลองวีดโีอ Full HD 1080p 

รูปท่ี 6.5-6 ภาพอุปกรณระบบการประชุมทางไกลผานจอภาพ (Video Conference) 
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

  การควบคุมระบบการประชุมทางไกลผานจอภาพ (Video Conference) โดยมีข้ันตอนและ

สวนประกอบตางๆท่ีดังนี้  

1) สวนประกอบอุปกรณระบบเสียง 

 

รูปท่ี 6.5-7 ภาพสวนประกอบอุปกรณระบบเสียง 

 

2) อุปกรณควบคุมและเชื่อมโยงการใชงาน 

 

รูปท่ี 6.5-8 ภาพอุปกรณควบคุมและเช่ือมโยงการใชงาน 
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 คูมอืการใชงานระบบโทรมาตร 

โครงการคาใชจายในการพัฒนาระบบติดตามสถานการณน้าํทางไกลอตัโนมัติ (ลุมน้ําภาคใตฝงตะวันตก) 

 

 3) การเชื่อมตอกลองกับคอมพิวเตอรกอนเพ่ือเริ่มใชงานอุปกรณ 

1.1 เชื่อมตอกลองกับคอมพิวเตอรเชื่อมตอสาย USB เขากับคอมพิวเตอรของคุณ ท่ีสปกเกอรโฟน

ตัวใหญจะมีไฟกะพริบเพ่ือแสดงถึงการเชื่อมตอ USB ทางเลือก คุณสามารถเชื่อมตอ

จอภาพภายนอกหรือโปรเจ็คเตอรกับคอมพิวเตอร 

1.2 ตั้งคาโปรแกรม Conference เปดโปรแกรม Conference และต้ังคาโปรแกรมให  

Logitech GROUP เปนกลอง ไมโครโฟน และลําโพง เริ่มตนเม่ือเริ่มวิดีโอคอล 

1.3 การเริ่มวิดีโอคอลไฟแสดงการทํางานจะเปนสีน้ําเงินบนสปกเกอรโฟนเม่ือวิดีโอและเสียง

กําลังสตรีม 

4) ไฟสถานะการทํางาน และสถานะตางๆ บนหนาจอ LCD 

1.1 สีน้ําเงิน: ประชุมสาย/Conference อยู 

1.2 สีน้ําเงินกะพริบ: มีสายเรียกเขา 

1.3 สีน้ําเงินกะพริบขณะประชุมสายอยู มีการพักสาย (put on hold) 

1.4 สีแดง: ปดเสียง 

1.5 จอ LCD จะแสดงกิจกรรมการโทรตลอดจนระดับเสียงและสถานะการเชื่อมตอ และยังมี 

Caller ID ของผู โทรและระยะเวลาการโทรข้ึนแสดงบนจอLCD แต ท้ังนี้ ข้ึนอยู กับ 

การรองรับโปรแกรม Conference ดวย 

5) การควบคุมกลอง และ Speakerphone 

1.1 การตั้งคาตําแหนงกลองลวงหนา กดปุม Camera Presets ท่ีตองการ (1-5) บนรีโมท

คอนโทรลคางไว 5วินาที เพ่ือตั้งคาตําแหนงกลองลวงหนา และเม่ือกดปุมนี้ซํ้าอีกหนึ่งครั้ง 

กลองจะกลับสูตําแหนงนี้โดยอัตโนมัติ และสามารถเปลี่ยนตําแหนงท่ีตั้งไวลวงหนาเม่ือใด

ก็ไดโดยทําซํ้าข้ันตอนนี้ท่ีรีโมทคอนโทรลจะมีปุมสําหรับตั้งคากลองไวลวงหนาเพ่ิมข้ึนมา

อีก 2 ปุม  

1.2 การควบคุมกลองระยะไกล (Far End Control) กดปุมนี้เพ่ือแพนกลองและซูมกลองคน

อ่ืนท่ีเขาประชุม โดยกลองท่ีรองรับจะเปน Logitech GROUP, CC 3000 Conference 

Cam Connect หรือ BCC 9502 กดปุมนี้เพ่ือสลับระหวางกลองท่ีอยูไกลและกลองของ

ตนเอง 
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